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Pref&io

Este manual éuma ferramenta muito importante! Este manual deve ser mantido sempre no equipamento.

O objetivo deste manual &fornecer ao propriet&io, usu&io, operador, locador e locat&io as precaug®s de
seguranca e as etapas de operaG necessdias para garantir a operagd segura e correta do equipamento dentro de
seu escopo de aplicacd.

Como os produtos da XCMG Fire-Fighting Safety Equipment Co., Ltd. est& em constante aprimoramento,
todas as especificag®s téenicas que precisam ser alteradas a qualquer momento est&o sujeitas a alterag®s sem aviso
pré&vio. Para obter as informag®s atualizadas, entre em contato com a XCMG Fire-Fighting Safety Equipment
Co., Ltd.

Pref&io Il
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S mbolos de aviso de seguranc e dicas de sinal de seguran@

Este éum s mbolo de aviso de seguran@, que €éusado para lembr&lo do poss vel perigo de ferimentos pessoais.
Siga todas as informac®es de segurana indicadas por este s mbolo para evitar os poss veis ferimentos pessoais e
acidentes fatais.

Indica uma situagio perigosa atualmente existente. Se n&o for exclu ©lo, causaraferimentos graves e
acidentes fatais. O sinal tem um fundo vermelho.

A\ Aviso

Indica uma situag® potencialmente perigosa. Se n&o for evitado, pode levar a lesGs pessoais graves
e acidentes fatais. O sinal tem um fundo laranja.

A\ AtenGo

Indica uma situagg potencialmente perigosa. Se n& for exclu @o, pode levar a acidentes pessoais
leves ou moderados. Também €usado para chamar a atenGo para operag@®s inseguras. O sinal tem um
fundo amarelo.

Indica as informags ou pol ficas da empresa direta ou indiretamente relacionadas aseguranc do
pessoal ou aproteg da propriedade.

A\ Aviso

Este produto deve estar em conformidade com todos as notificag®s relacionadas asegurang. Entre
em contato com a XCMG Fire-Fighting Safety Equipment Co., Ltd. ou o0 representante autorizado local
do XCMG para obter as informaggs de notificag® relacionadas aseguran@ emitidas para este produto.

S mbolos de aviso de seguranc e dicas de sinal de seguran@ V



Manual de Operag® e Seguran da Plataforma Mdvel de Trabalho de Elevagi
XGA16ACE

@) XCMG

A\ AtenGo
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A XCMG Fire-Fighting Safety Equipment Co., Ltd. enviar&as notificag®s relacionadas aseguran@
ao proprieté&rio registrado deste produto. Entre em contato com a XCMG Fire-Fighting Safety Equipment
Co., Ltd. para garantir que as informagZes atuais de registro do propriet&rio possam refletir com precis&o
a situag mais recente do propriet&rio.

A\ AtenGo

Em caso de qualquer acidente grave envolvendo ferimentos pessoais ou morte ou danos a bens
pessoais ou produtos do XCMG, a XCMG Fire-Fighting Safety Equipment Co., Ltd. deve ser notificada
imediatamente.

VI Smbolos de aviso de seguran e dicas de sinal de seguran@
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Capiulol Precaug®s de seguran@

1.1 Generailidade

O conteddo deste cap fulo descreve brevemente as precaug@®s que devem ser seguidas para garantir a operago
e manuteng segura e correta do equipamento. Para o uso correto do equipamento, deve-se estabelecer um plano
de manutenG® di&ia de acordo com o conteldo deste manual. Alén disso, o pessoal qualificado deve usar as
informages fornecidas neste manual e no Manual de Servig e ManutenG para formular e implementar o plano
de manutenG® para garantir a operagd segura do equipamento.

O propriet&io/usu&io/operador/locador/locat&io do equipamento deve ler este manual, concluir o treinamento
e concluir todas as operag®s do equipamento sob a supervis& de operadores experientes e qualificados antes de
operar o equipamento sozinho.

Este cap iulo inclui as responsabilidades do proprieta&io, usu&io, operador, locador e locat&io em termos de
seguran@, treinamento, inspeG@®, manutenG e operag®. Se vocé tiver alguma dlvida sobre seguran,
treinamento, inspeG, manuteng, aplicacd e operag, entre em contato com o fabricante XCMG.

A\ Aviso

O n& cumprimento das precaug®s de seguran@ listadas neste manual pode causar danos ao
equipamento, perda de propriedade e ferimentos pessoais € morte.

1.2  PreparaGa antes da operaGo

Treinamento e conhecimento do operador
Leia e compreenda completamente 0 manual de operacG e seguranca antes de operar a m&uina.

«  Para esclarecimentos, dlvidas ou questces relacionadas a qualquer parte deste manual, entre em contato com
a XCMG Fire-Fighting Safety Equipment Co., Ltd.

* O operador tem o direito de operar o equipamento somente apés ser totalmente treinado por uma pessoa
qualificada e autorizada.

* O equipamento sGpode ser operado por pessoas qualificadas e autorizadas que devem saber como operar e
manter 0 equipamento de forma segura e correta.

»  Todas as instrugges de "Perigo”, "Alarme"”, "Aviso" e operag do equipamento e deste manual devem ser lidas,

Procedimentos B&icos de Seguran@ 1-1
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compreendidas e seguidas.
Deve-se garantir que o0 equipamento seja utilizado na faixa de aplicagi® determinada pelo XCMG.

Todos os operadores devem estar familiarizados com os componentes de controle de emergécia do
equipamento e os méodos de operagd de emergéncia especificados neste manual.

Leia, entenda e cumpra todos os regulamentos aplicéveis do empregador, autoridades locais e governo
relacionados aaplicacg do equipamento.

Inspec@ do local de trabalho

As precaug®s para evitar os riscos na &ea de trabalho devem ser tomadas antes e durante a operacgg do
equipamento pelo usu&io.

Quando esta plataforma de trabalho estiver localizada em caminh&es, reboques, vag&es, barcos flutuantes,
andaimes ou outros equipamentos, a plataforma n& deve ser operada ou elevada a menos que o pedido tenha
sido aprovado por escrito pelo XCMG.

Antes da operag, verifique se halinhas de energia, pontes rolantes e outros poss Veis obst&tulos acima da
&ea de trabalho.

Verifique o solo da &ea de operaGg® quanto a cavidades, protuber&acias, encostas mgremes, obst&ulos,
detritos, cavidades ocultas e outros perigos potenciais.

Verifique a &ea de trabalho para locais perigosos. N& opere este equipamento num ambiente perigoso, a
menos que seja aprovado pelo XCMG.

Verifique se as condigg®es do solo s& suficientes para suportar a carga m&ima do pneu indicada na placa de
carga do pneu ao lado de cada roda. N&o dirija em superf Eies sem suporte.

InspeG@ do equipamento

A inspec e verificagd funcional devem ser realizadas de acordo com as etapas especificadas no Cap fulo 11
deste manual antes de operar a m&uina.

E proibido operar o equipamento atéque os trabalhos de manutenG e reparo sejam conclu fos de acordo com
0s requisitos de manutenG e inspeG especificados no Manual de ManutenG.

Certifique-se de que todos os equipamentos de seguran estejam funcionando corretamente. A transformaGo
desses equipamentos violar&os regulamentos de seguranc.

A\ Aviso

A plataforma de operac@ elevatdria pode ser modificada ou transformada somente ap& obter a

permiss&o por escrito do fabricante. O propriet&io deve manter a permiss&o por escrito e transmiti-la ao
proprietério subsequente. No caso de o fabricante ou remanufaturador falir, o proprietario pode fazer
melhorias sob a orientag® dos engenheiros profissionais da plataforma mdével de trabalho de elevago.

E proibido operar qualquer equipamento sem sinais ou etiquetas de seguranG ou operacgi.

Verifique se as pe@s originais do equipamento foram transformadas. Certifique-se de que todas as
transformag®s sejam aprovadas pelo XCMG.

Evite 0 acUmulo de artigos diversos na placa inferior da plataforma de trabalho e na superf E€ie superior do
trilno do deslizador da placa inferior. N& permita que lodo, manchas de deo, graxa e outras substéncias
escorregadias permane@m nas sapatas de trabalho, na placa inferior da plataforma de trabalho e na superf Tie
superior do trilho do deslizador da placa inferior.

Procedimentos B&icos de Seguran@
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TraGg, elevaG e transporte

Ao rebocar, elevar ou transportar, n& €permitido o transporte de pessoas na plataforma de trabalho.

N& reboque o equipamento a menos que haja uma emergéncia, falha, perda de energia ou durante o
carregamento/descarregamento. Consulte o Cap fulo V deste manual para os procedimentos de trag® de
emergéncia.

Antes de rebocar, elevar ou transportar, certifique-se de que a lan@ esteja na posiGi de armazenamento e que
a mesa girat&ria esteja travada. N& deve haver ferramentas na plataforma de trabalho.

Ao elevar o equipamento, sGpode ser elevado da posiG espec fica do equipamento. Use um equipamento
com capacidade de elevaG® suficiente para elevar o equipamento.

Consulte o Cap fulo VI deste manual para obter as informag®s de elevac.

ManutenGo

Esta subseG inclui as precaug®s gerais de segurang que devem ser seguidas na manuteng& do equipamento.

Outras precau®s a serem seguidas durante a manutenGg da m&guina est& inseridas nas posi@®s correspondentes
neste manual e no Manual de Servig e Manuteng@. E muito importante que o pessoal de manutenc siga
rigorosamente essas precauqg®s, para evitar os poss veis acidentes e danos ao equipamento e apropriedade. Os
procedimentos de manutenG@ devem ser estabelecidos e implementados por pessoal qualificado para garantir a
operag® segura do equipamento.

Perigo de manutenGo

Antes de realizar qualquer operagd® de ajuste ou manuteng®, desligue a alimentagd de todas as pe@s de
controle e certifique-se de que todas as pe@s mdveis estejam firmemente fixadas e n& se movam
acidentalmente.

A menos que a plataforma de trabalho tenha sido totalmente abaixada para a posiG totalmente abaixada, &
proibido trabalhar sob a plataforma de trabalho elevada, ou deve ser apoiada pelos correspondentes suportes
de segurang, batentes ou outros suportes superiores, se as condig®s permitirem.

E proibido tentar reparar ou apertar as mangueiras ou vedagfes hidraulicas quando o equipamento estiver
eletrificado ou o sistema hidr&ulico estiver sob presséo.

Todas as linhas hidraulicas devem ser aliviadas da pressé& hidraulica antes de soltar ou remover os
componentes hidraulicos.

E proibido verificar o ponto de vazamento manualmente. Um pedac de papel& ou papel pode ser usado para
encontrar o ponto de vazamento. Use luvas para proteger as mébs do deo hidraulico.

R . 4

- e

Deve ser assegurado 0 uso de pe@s ou componentes de substituig com funges iguais ou equivalentes &
pe@s ou componentes originais.

N& mova peas pesadas sem o aux fio de dispositivos mec&nicos. N& coloque objetos pesados em posiges
inst&veis. Certifique-se de que o suporte adequado seja fornecido ao elevar os componentes do equipamento.

N&b utilize o equipamento como aterramento de solda elérica.

Procedimentos B&icos de Seguran@ 1-3
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* Ao realizar operacg®s de soldagem ou corte de metal, deve-se tomar cuidado para evitar que respingos de solda
ou corte de metal caiam diretamente sobre o chassi.

*  Use apenas as solug®s de limpeza n& inflamaveis aprovadas.

* N utilize baterias ou pneus com pesos ou especificagg®s diferentes para substituir os componentes originais,
0 que afetar&a estabilidade do equipamento. N&b transforme o equipamento de forma que afete a estabilidade.

*  Consulte o Manual de Servig e ManutenG@ para obter o peso dos principais componentes que podem afetar
a estabilidade.

A\ Aviso

A plataforma movel de trabalho de elevag® s&pode ser modificada ou transformada com autorizacggo
escrita do fabricante.

Perigo da bateria
»  Desconecte a bateria durante a manutenG@ em elementos eléricos ou soldagem do equipamento.
»  Durante o carregamento ou manutenG, n& €permitido fumag, fa ca ou fogo aberto ao redor da bateria.
*  N&b sobreponha ferramentas ou outros objetos metdicos entre os dois terminais da bateria.

»  Use o0s equipamentos de proteG para as mavs, olhos e rosto durante a manutenGa da bateria (se necess&io).
Certifique-se de que o | fuido &ido da bateria n& entra em contato com a pele ou roupas.

A AtenGo

O eletrdito da bateria €altamente corrosivo. Evite o contato com a pele e roupas em todos 0s
momentos. Em caso de contato, lave imediatamente a parte de contato com uma grande quantidade de
&jua e procure tratamento mé&lico.

«  Carregue a bateria apenas em local bem ventilado.

A\ AtenGo

Apenas as baterias de chumbo-&cido ricas em | quido precisam de &ua. N&o injete &ua na bateria
de chumbo-&ido livre de manutenG para evitar as perdas desnecessaxias.

1-4 Procedimentos B&icos de Seguran@
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Capiulo 2 Regulamentos b&sicos de seguran@

2.1  Requisitos e responsabilidades dos operadores

Como a plataforma mdrvel de trabalho de elevag® €um equipamento de operag@ especial, a plataforma mdvel
de trabalho de elevag® sOpode ser usada por pessoal estritamente treinado. O operador deve estar familiarizado
com todas as fung@s da m&guina inteira e cumprir rigorosamente todos os requisitos deste manual e o processo de
treinamento.

A\ Aviso

* A regra mais alta que os usu&ios devem cumprir & seguranG@ em primeiro lugar! Deve parar de
alterar a estrutura ou adicionar as pegs adicionais para obter mais fungi®s sem autorizago, caso
contré&rio, seratotalmente responsével por afetar o desempenho de seguran@ da m&quina inteira e
causar acidentes ou danos ama&guina.

e Os usu&ios devem saber que os mé&odos de operaGd corretos e inspeGi e manutenga normais s&o
0s prérequisitos necessérios para um bom desempenho, eficiécia e seguranG de operago.

» Atenc@ especial deve ser dada ainspec@ regular do dispositivo de controle de segurang da
plataforma mdvel de trabalho de elevaGg@. Os operadores devem ter em mente que a operaGgio segura
&sua responsabilidade! N&o use esses dispositivos com reluténcia se houver alguma falha ou operacg
anormal.

e O pessoal que entra na plataforma de trabalho deve usar cintos de seguranc para evitar ferimentos
e morte.

Antes de usar o equipamento, o operador deve atender, mas n&o se limitar aos seguintes requisitos:
1. Atender aidade m mima exigida pela legislagg local;

2. Em boa salde, sem defeitos f&icos ou sinais de instabilidade mental; Ser competente em vis&, audiG,
capacidade de reag e for f Fica;

A AtenGo

Alcodatras, toxicodependentes e pessoas que tomam medicamentos anti-reacggo n& devem operar a
plataforma mavel de trabalho de elevag.

Figura2-1 E proibido que alcodatras, usu&rios de drogas e toxicodependentes operem ve Eulos.

Vis& geral 2-1
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3. Ter recebido treinamento abrangente sobre o equipamento e compreender o conteddo do treinamento;

4. Leia atentamente e compreenda completamente o conte(to e as informages de seguran@ do manual. Se vocé
n& entender qualquer parte do manual, entre em contato com seu revendedor para obter ajuda antes de operar
a mayuina;

5. Compreender os componentes da plataforma mdével de trabalho de elevag e estar familiarizado com todas as
fung®es, operac®s e dispositivos de seguran@ da m&uina inteira;

6. Ter conclu @o outro treinamento profissional exigido pelas leis locais e compreender o conteCdo do treinamento;
7. Estar familiarizado com os mé&odos de tratamento e conhecimento de fuga segura em vaias emergéncias;
8. Os equipamentos de proteG de seguran individual devem ser usados ao operar a majuina;

1) Selecionar os equipamentos de proteg® individual adequados e qualificados de acordo com as condigs do
local de trabalho, como capacete de segurang, cinto de seguran@, luvas de seguran@, botas de seguran,
Gulos de seguranca e dispositivos de proteG auditiva;

2)  Usar, verificar e substituir regularmente os equipamentos de proteg@ individual de acordo com as instrug®s
do fabricante correspondente.

00
J\

Figura2-2 Equipamento de seguran@ individual

2-2  Visé geral
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A\ AtenGo

trabalho.

» Antes de operar a m&quina, certifique-se de ler atentamente o manual de operag®. A operago
inadequada e negligécia podem causar danos amaguina ou ferimentos pessoais e morte!

e Para o seu beneffio e de outros, por favor, opere a plataforma mdvel de trabalho de elevag®o
corretamente e esteja familiarizado com v&rios perigos potenciais que podem ocorrer durante o

A\ Aviso

Os operadores n&o est&p autorizados a realizaroperag@®s relevantes sem treinamento ou dom mio das
instrug®s de operago.

2.2  Condig®s de trabalho

E proibido utilizar a plataforma mavel de trabalho de elevagg num ambiente fora das condigtes de
trabalho, caso contr&rio traraperigo ao operador e danificaraa plataforma maével de trabalho de elevag.

1. Velocidade do vento do ambiente de trabalho

A velocidade do vento de trabalho instant&ea m&ima permitida da plataforma mavel de trabalho de elevaGo

éde 12,5 m/s.

A AtenGgo

E proibido operar a plataforma mdével de trabalho de elevagg em ambiente de trabalho onde a
velocidade instanté&nea do vento exceda 12,5 m/s.

Tabela 2-1 Tabela de Velocidade do Vento por Objeto (apenas para Referéncia)

Velocidade Velocidade NUmero
media do vento instant&nea do Designaco de Descrig® (terra)
(m/s) vento (m/s) estagios
0,0-0,2 0,0-0,3 Sem vento 0 Silencioso, fumar diretamente
A fumag do cozimento pode indicar a
0,315 0,5~2,3 Brisa 1 direg® do vento, mas 0 cata-vento n&
pode girar
16-33 2,450 vVento suave 2 Sinta 0 vento no seu rosto, as folhas faz_em
um leve ru @o e o cata-vento comum gira
N As folhas e galhos balan@vam sem parar,
3,454 51-81 Aura 3 e a bandeira tremulava ao vento
. N - Poeira no ch&, papel voando, galhos
55-7,9 8,3~11,9 Zdiro 4 balan@ndo
8,0—10,7 12-16,1 Rajada 5 Pequena &vore balan@ndo
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Velocidade Velocidade NUmero
média do vento instant&nea do DesignaG® de Descricgao (terra)
(mfs) vento (m/s) est&gios
Grandes galhos balan@ndo,  fios
10,8—13,8 16,2~20,7 Vento forte 6 assobiando, dif €il segurar um guarda-
chuva.
. _ Vento forte Grandes avores balangndo, dif Til andar
13971 20,9-25,7 moderado ! no vento
- N Os galhos est&® quebrados e hagrande
17.2—20,7 258-31,1 Vendaval 8 resistécia a andar no vento
Chaminée telhado do bangal&danificados
20,8~24.,4 31,2~36,6 \entania 9 (parte superior do chaminé e bangal®
tremendo)
_ _ &l Raro em terra, avores podem ser
245284 368426 Péde-vento 10 arrancadas e destruir casas
Rara em terra, seraseriamente danificada,
28,5—32,6 42,8~48,9 Tempestade 11 se houver
327 491 Furacs 12 E rara em ferra e tem grande poder
destrutivo

2. Temperatura ambiente

A operacg® normal do equipamento elérico estadentro da faixa de temperatura do ar ambiente de -20<CT~40<C.
Para o ambiente muito quente (como clima tropical, siderurgia e féorica de papel) e ambiente frio, os requisitos
adicionais devem ser apresentados antes encomendar os produtos.

3.  Umidade

Quando a temperatura ambiente m&ima for de 40<C, a umidade relativa do ar n& deve ultrapassar 50%. Se a
temperatura estiver baixa, a alta umidade relativa €permitida, como 90% a 20<C, caso contr&io, 0 equipamento
elérico n& pode funcionar normalmente.

4, Altitude

A altitude do local de trabalho deve ser inferior a 1000m, caso contr&io o equipamento elérico n& podera
funcionar normalmente.

5. Capacidade de carga do local de trabalho

A plataforma mdrvel de trabalho de elevagi deve ser colocada numa superf Eie de suporte sdida e horizontal
(consulte a tabela 2-2 para a capacidade de carga do solo). O local n& deve afundar durante a operag®, caso
contr&io a plataforma mdével de trabalho de elevag® tombara

Carga m&ima do pneu 3300kg/7275Ib

Tens& espec Fica de aterramento 3kg/cm?/43,5psi
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Tabela 2-2 Tabela de referéicia da capacidade de carga do solo

NCmero _ Capacidade de carga
de série Tipo de solo terrestre
kg/cm?
Solo natural:
' Lodo, turfa, p&ntano 0
Solo n& compactado:
2 Detritos de construcGgd 0—10
Solo n&b coesivo:
’ Areia, cascalho, rocha e misturas 20
Solo coesivo:
a. Mistura de lodo argiloso e solo superficial 12
b. Carv& pulverizado, composto por uma pequena quantidade | 13
de argila e argila grossa
c. Argila, composta por argila pl&tica e enchimento:
Duro 9
4 Semi-sdido 14
Sdido 20
d. Solo misturado com pequenas part Eulas, argila misturada com
areia, cascalho e rocha:
Duro 15
Semi-sdido 22
Sdido 33
Rocha dura uniforme:
5 a. Frail e decompon vel 150
b. Na frail 300
Pavimento compactado manualmente:
a. Estrada de asfalto 5—15
6 b. Concreto:
1) Concreto geral (concreto BI) 50—250
2) Concreto de alta resistécia (concreto BII) 350—550

6. Informag®s sobre vibrago

A vibrag® do ambiente circundante levar&a ressoné&ncia, impacto e outros problemas da plataforma mdével de
trabalho de elevagd. Portanto, deve-se garantir que qualquer vibragg no ambiente circundante n& afete a
seguran@ do pessoal da plataforma mdvel de trabalho de elevag®. Caso contr&io, énecessaio evitar operar no
ambiente de vibrag.
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2.3  Operagd praximo alinha de transmisséo

A plataforma mdvel de trabalho de elevagg n& possui dispositivo de isolamento e n& oferece proteG contra
choque elérico. Quando a plataforma md&vel de trabalho de elevagg estiver operando perto do cabo a&eo, 0
operador e outros funcion&ios no local devem prestar atenG aos seguintes pontos:

1. Ao trabalhar em &eas desconhecidas, verifique se halinhas a&eas;
2. Confirme se todas as linhas aéeas de cabos estéb energizadas;

3. No caso de poss vel contato com linhas energizadas, as opini&es do departamento competente de energia local
devem ser consideradas antes do in Tio dos trabalhos;

4. Quando a plataforma mdével de trabalho de elevacg® funciona, a disté&ncia m mima entre a lan@, plataforma de
trabalho, etc. e a linha de transmiss& deve estar de acordo com as disposies da tabela 2-3.

\\\\\\ /I ,
s

{

Figura 2-3 Cuidado com choque elétrico
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Tabela 2-3 Dist&ncia m nima de seguranca entre o equipamento e o corpo eletrificado

Tens&o de linha (kV) Dist&ncia m mima de seguran@ da linha (m)
0—50 3,0
50—200 4,6
200—350 6,1
350—500 7,6
500—750 10,6
750—1000 13,7

A\ AtenGo

Cumpra estritamente este regulamento, a menos que os regulamentos relevantes das regies ou pa Bes
relevantes sejam mais rigorosos.

Se a m&yuina entrar em contato com fios energizados, fique longe da m&quina. Antes de cortar a fonte
de alimentac®o, o pessoal no local ou plataforma €proibido de tocar ou operar a m&juina

A\ Aviso

N&b opere a m&juina em caso de raios ou tempestades.

2.4  Carga nominal da plataforma de trabalho

Capacidade m&ima de carga da plataforma de trabalho | 227kg

Capacidade m&ima 2 pessoas

O peso total do pessoal, equipamentos e materiais na plataforma de trabalho n& deve exceder a capacidade
m&ima de carga da plataforma de trabalho. Todas as cargas devem ser distribu @as uniformemente na plataforma
de trabalho.
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Capacidade m&ima de carga
4
S [

Figura2-4 Diagrama esquem&tico da capacidade m&ima de carga da plataforma de trabalho

E proibido ultrapassar a capacidade mé&ima de carga da plataforma de trabalho ou o nUmero
maximo de operadores. A sobrecarga da plataforma de trabalho causarao risco de capotamento.

2.5 Precaug®s na conduc de ve tulos

1. No estado retramo, quando a m&uina trafegar em terrenos irregulares, cascalho, superf Eie inst&vel ou lisa,
perto de buracos e declives acentuados, tenha muito cuidado e desacelere.

Figura2-5 Dirija com cuidado

2. Quando a lan@ €éelevada ou estendida, a m&guina n& pode ser conduzida em terrenos irregulares, superf Ties
inst&veis ou outras condig®s perigosas, ou perto dessas &eas.

3. Ao dirigir e dirigir, observe e use a seta de direG® do cdaligo de cores da funG® de condug e direGo no
controlador da plataforma de trabalho e no chassi de direG.
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Figura 2-6 Indicador de direcd de conduco

1. Avan@gr 2. Reverter

4. Ao dirigir ou operar a m&uina, preste atenG@ ao alcance de vis& e aexistécia de pontos cegos.

5. Asregras de trénsito locais devem ser observadas ao operar a plataforma mdvel de trabalho de elevaGg, seja
dirigindo, estacionando, operando, etc.

A\ Atengo

E proibido dirigir em vias ptblicas.

2.6

Precau@X®s para operaGo

A\ AtenGo

Os operadores devem ser treinados na operaGgi segura da m&guina.

1. Precaucg®s antes da operaGd

1)
2)
3)
4)

5)

O funcionamento do ve Tulo deve ser totalmente verificado antes da operaG.
Se o ve Eulo n& funcionar normalmente ou n&b for devidamente reparado, €estritamente proibido operar.
E proibido usar o ve Tulo como guindaste.

E proibido tocar em objetos fixos (edif Tios, etc.) ou em movimento (ve Eulos, plataformas de trabalho
elevat&ias moveis, etc.).

S& proibidas operag®s ilegais que prejudiquem a estabilidade da m&yuina.

(D Eestritamente proibido usar a lan para empurrar a m&yuina ou outros objetos.
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@ Eestritamente proibido usar a lanG para tocar 0s présios préximos.
@ Eproibido amarrar a lanG ou plataforma a edif Tios préximos.

@ N&o coloque a carga fora da borda da plataforma.
®

E estritamente proibido alterar ou desativar componentes da m&uina que possam afetar a seguranG@
e a estabilidade.

@

E estritamente proibido usar componentes com pesos ou especificagges diferentes para substituir
componentes que afetem a estabilidade da m&yuina.

(@ E proibido substituir os pneus originais por pneus de especificagges diferentes. O peso da roda &
fundamental para a estabilidade.

Os pneus originais de alta flutuabilidade devem ser usados. E proibido usar outros pneus de alta
flutuabilidade para substituir os pneus padr& originais.

6) Eproibido aumentar a extens2o e a altura de trabalho da plataforma mével de trabalho de elevagd (como
escada) usando equipamento adicional.
7) Eproibido colocar na plataforma os acesscios que possam aumentar a carga de vento, como outdoors.
8) Quando a plataforma éelevada, €estritamente proibido que os trabalhadores subam e des@m.
9) E expressamente proibido modificar ou transformar a plataforma mdével de trabalho de elevacGdd sem
autorizacg® prévia do fabricante.
A\ AtenGgo

A instalagg dos dispositivos adicionais para colocaggd de ferramentas ou outros materiais na
plataforma, pedal ou guarda-corpo aumentar&o peso e a superf Eie da plataforma ou aumentaraa carga.
A carga nominal transportada pela plataforma deve ser deduzida do peso adicional correspondente.

10)

11)
12)

Deve ler, compreender e cumprir as instrug®s do fabricante e regras de seguran@ - manual de seguran@
e operag e as etiquetas da mayuina.

Deve ler, compreender e cumprir as regras de seguranc do usu&io e os regulamentos do local de trabalho.

Os usuaios esté proibidos de usar a m&uina em qualquer local de trabalho especial ou mé&odo de
trabalho diferente dos especificados pelo fabricante.

2. Precaug®s durante a operaGd

1)

2)

3)

4)

5)

Todas as operag@®s devem ser realizadas sem problemas para evitar carga din&mica desnecessaia,
resultando em movimento anormal e danos acidentais.

Durante a operag, evite que parafusos ou outras peGs e materiais caiam no mecanismo de pesagem sob
a plataforma de trabalho. Se algo cair acidentalmente no mecanismo de pesagem, remova-o antes de usar,
caso contr&io, afetar&a precis& da pesagem da carga.

E proibido trabalhar na posigg limite limitada, para n& causar a agd® do dispositivo de limite de
seguran@ e carga din&mica desnecessaia.

Ao operar a lan@, porque a lang n& tomou nenhuma medida de isolamento, qualquer parte da lang e
da plataforma deve estar longe de obst&ulos e linhas de alta tens&. Consulte a tabela 2-3 para a disténcia
segura.

A lanG sOpode ser elevada ou estendida quando a m&yuina estiver num terreno firme e plano.
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6) N& use o alarme de inclinagg como indicador de nwel. O alarme de inclinagd na plataforma soara
somente quando a m&yuina estiver fortemente inclinada.

7) Se o alarme de inclinagg soar, n& estenda, gire ou eleve a lang alén do plano horizontal. Antes de
elevar a plataforma, transfira a m&juina para um solo firme e nivelado. Se o alarme de inclinagd soar ao
levantar a plataforma, retraia a lanG lentamente e abaixe a plataforma. N&b gire a lanG durante a descida.

(@O Se o alarme de inclinagi soar ao subir: abaixe a lan@ e depois retraia a lan.
@ Se o alarme de inclinag® soar durante a descida: retraia a lan@ e depois abaixe a lan@.

8) Eestritamente proibido empurrar e puxar os objetos fora da plataforma na plataforma de trabalho.

9) N& cologue ou amarre uma carga suspensa em qualquer parte desta m&uina.

i

Figura2-7 N&b cologue ou amarre cargas suspensas

10) Né&b coloque escadas ou andaimes em plataformas nem se apoie em qualquer parte da m&uina.

A

Figura2-8 N&o coloque escadas ou andaimes
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11) Somente as ferramentas e materiais que s& divididos uniformemente e podem ser movidos com seguranG@
por pessoas na plataforma podem ser transportados.

12) N&b use a m&uina em superf Ties ou ve Tulos em movimento ou méveis.

13) E proibido operar o ve Tulo em ambiente de trabalho onde a velocidade instanténea do vento exceda
12,5m/s. Consulte a tabela 2-1 para uso. Eestritamente proibido operar a m&juina sob condiges de vento
forte ou rajada. E estritamente proibido aumentar a superf Eie ou a carga da plataforma. Aumentar a &ea
de contato com o vento reduzir&a estabilidade da m&uina.

Figura2-9 A operacg sob condig®s de vento forte éestritamente proibida

A AtenGgo

Quando a velocidade instanténea do vento excede 12,5 m/s, a elevag da lan@ €& estritamente
proibida. Quando a velocidade instanténea do vento exceder 12,5 m/s e a lan@ estiver estendida, &
estritamente proibido operar a m&guina ap& abaixar a lan@.

14) Alan pode ser abaixada somente quando n& houver pessoas e obst&ulos na &ea inferior.

o5

Figura 2-10 Cuidado com a colis&
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15) Cuidado com os perigos de queda.

(D E proibido sentar, ficar em pé&ou subir no guarda-corpo da plataforma. Fique de pé&no ch& da
plataforma o tempo todo.

A
p:

Figura2-11 N&o suba ou fique na cerca da plataforma

@ Eestritamente proibido descer da plataforma ou entrar nela por fora quando ela esté&sendo levantada

ou baixada.

LN

Figura2-12 N&o suba nalanG

(3 Mantenha o piso da plataforma limpo.

@ O acesso aplataforma sé € poss wel quando a m&uina estana posigb de carga ou quando a
plataforma estano solo.
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® O pessoal na plataforma deve usar cintos de segurang ou usar as instalagfes de seguran@ de acordo
com os regulamentos governamentais. Amarre o cord& ao ponto fixo da plataforma.

Figura 2-13 Fixag®s do cinto de seguranca da plataforma

1. Fixag®s do cinto de seguran@

® Ao operar a m&yuina, deve ser usado o dispositivo de proteg pessoal contra quedas (PFPE). Todos
os dispositivos de proteG individual contra quedas (PFPE) devem estar em conformidade com os
regulamentos governamentais apropriados e devem ser inspecionados e usados de acordo com as
instruges de operag do fabricante do dispositivo de protec@ individual contra quedas (PFPE).

(@ Depois que o operador entrar na plataforma de trabalho, abaixe o guarda-corpo mével na entrada da
plataforma a tempo.

Figura2-14 Cerca de protego mével

1. Cerca de proteG mavel
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16) Cuidado com o perigo de colis&
(O Ao girar a mesa giratGia, tenha cuidado com a posiGib da lan@.

@ Verifique a &ea de trabalho para evitar os obst&ulos aéeos ou outros poss Weis perigos.

-\

Figura 2-15 Cuidado com a colis&

(3 Ao segurar o guarda-corpo da plataforma, tome cuidado com o perigo de colis& e extrusp.

A

W\
B

Figura2-16 Cuidado com a extrus&

@ Observe e use a seta indicadora do cdligo de cores no controle da plataforma para controlar e
conduzir o chassi para andar e girar.

® Ao operar a m&uina, n& dirija ou brinque com perigo.
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17) Cuidado com lesces f Bicas

(O N&o opere a m&yuina quando houver vazamento de deo hidrailico ou anticongelante. Vazamentos
de deo hidraulico ou anticongelante podem penetrar ou queimar a pele.

(2 Sempre opere a m&uina num local bem ventilado para evitar o envenenamento por mondxido de
carbono.

(3 O contato incorreto com qualquer componente sob a placa de cobertura resultar&dem ferimentos
graves. Somente o pessoal de manutenG treinado pode revisar 0 compartimento. Recomenda-se
gue o operador revise o compartimento durante a inspeG préoperag®. Todos 0s compartimentos
devem permanecer fechados e travados durante a operaG.

18) Perigo de explos& e incéndio

@ E proibido operar a m&uina em &eas sem permiss& ou onde possa haver gases inflaméveis e
explosivos, poeira e outras substéncias perigosas.

2 A mauina pode ser reabastecida e a bateria carregada somente num local aberto e bem ventilado,
longe de fa Ecas, chamas, cigarros acesos e outras fontes de igniG.

19) Perigo das pegs danificadas
@O N&o use a m&uina como fio de aterramento durante a soldagem.

2 As baterias cont@n &idos. Use roupas de proteG e Gulos ao usar baterias.

= -

Figura 2-17 Cuidado com corrosép e explos&

(3 Evite derramamento ou contato com subst&ncias &idas na bateria. Use &ua com g& para neutralizar
0 &ido da bateria derramado.

@  Abateria pode liberar g& explosivo. Fa §cas, chamas e cigarros acesos s&v proibidos de se aproximar
da bateria.
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r"

/
N

Figura 2-18 Sem queima

® Evite tocar em terminais ativos

Figura2-19 Cuidado com choque elérico

20) Algumas condigies de trabalho perigosas do veEulo inteiro podem ser aliviadas pela bomba de
emergéncia, mas a seguran@ da ag precisa ser confirmada manualmente antes da operag. Depois de

confirmar a segurang, gire manualmente o bot& de confirmagg (o bot& - para a plataforma e o

botzd para a mesa girat&ia) e opere o interruptor de habilitagg da bomba de emergéicia e 0 bot&
de ag® correspondente sincronicamente dentro de 3s ap& girando o bot& de confirmag.
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A Ao WARNING

Quando a bomba de emergéncia for liberada de condig®ks de trabalho perigosas, depois de

confirmar a segurang, gire o bot& de confirmacG® d‘ e opere 0 bot& de agg em 3 segundos.

When the emergency pump is released from dangerous
working condition, push the confirmation toggle switch

after confirming the safety and then operate

the movement button within 3 seconds. m

NO.T120685
- &4

Para a m&guina sem dispositivo de pesagem, €estritamente proibido exceder o valor da capacidade
de carga especificado na placa de classificagg da plataforma, caso contraio, as consequéncias ser&o por
sua conta.

3.  Precaug®s ap& 0 uso

1

2)
3)
4)
5)

2.7

Escolha um local de estacionamento seguro - uma superf Eie horizontal sdida, sem obst&ulos e longe do
tr&ego intenso.

Retraia e abaixe a lan@ para o estado retra mo.
Gire a mesa girat&ia de modo que a lan@ fique entre as rodas sem direGo.
Gire a chave de igniGa para a posiGa desligada e remova a chave para evitar 0 uso n& autorizado.

Fixe a roda com um batente.

Itens de relatcrio de teste est&icos e dinémicos

O produto foi rigorosamente testado pela nossa empresa ou seu agente autorizado antes de sair da fébrica para
garantir que o produto possa atender ao desempenho de design e atender aos requisitos dos pa®es, regices e
organizag@®s correspondentes. Os itens de teste s& 0s seguintes:

1. Os testes est&icos incluem:

1)
2)

Teste de estabilidade no plano horizontal.

Teste de estabilidade de carga horizontal em declive.

2. Os testes dinanicos incluem:

1) Teste de velocidade.

2) Teste dinamico do lancil.

3) Teste de po din&mico.

4) Teste de queda de contato da &ncora.
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5) Teste de resist@cia aqueda.
6) Teste de desempenho de frenagem.
7) Teste de desempenho funcional.

8) Teste de ru mo.
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Capiulo 3 Generalidade do produto

3.1 Generailidade

A\ AtenGo

O fabricante nZ pode controlar diretamente a aplicacd e operacd do equipamento. E
responsabilidade dos usu&rios e operadores observar as especificag®s de seguran corretas.

Este cap fulo fornece as informag®s necessaias para entender a funga de controle.

3.2  Objetivo principal e escopo de uso

A sé&ie de plataformas elevat&ias méveis €amplamente utilizado na construg®, instalagg e manutenc de
estaleiros, usinas de energia, estalios, locais de exposiGa, aeroportos, fabricag® industrial e outros campos, para
que as pessoas abandonem a operag® ineficiente de andaimes e escadas e realizem as operag®s em grandes
altitudes com mais rapidez e seguran.
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3.3  Estrutura principal
Tabela 3-1 Diagrama esquem&ico da estrutura principal
Plataforma de trabalho 2 | Virabrequim 3 | Conjunto da mesa girat&ria

4 | Redutor rotativo 5 | Brag 2 6 | Sistema elérico

7| sistema hidraulico 8 T_ubu,la_(;zo do sistema 9 Coryunt_o de peso de
hidraulico equil brio

10 | Cilindro de deo telescpico 11 | Cilindro de direGo 12 | Conjunto da armaGo

13 | Conjunto de agmbarcamento | 14 | Tanque de deo hidraulico 15 | Conjunto de sinais

16 | Bragp 1 17 (1:|I|ndro de oscilaggb do bragp 18 | Cilindro do virabrequim

19 | Cilindro de nivelamento 20 Slstema~ d(_a Era_nsmlssa) de 21 Cilindro de oscilaggb do
tubulagg hidr&ulica por cabo brag 2
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3.4  Principais caracter Bticas t&nicas

O ve Eulo inteiro da plataforma de trabalho mével elevat&ia XGAL6ACE consiste em carro superior e carro
inferior. O carro inferior €composto principalmente de armag®, mecanismo de conducg@, mecanismo de direGo,
sistema hidraulico do carro superior, bateria, sistema de controle do carro superior, etc; o carro superior €composto
principalmente de mesa girat&ia, mecanismo de nivelamento, lan@ telesccpica, sistema de transmisséd de
mangueira e cabo, sistema hidr&ilico do carro superior, sistema de controle do carro superior, anel girat&io e
mecanismo girat&io, contrapeso, plataforma de trabalho, etc.

O ve tulo inteiro €alimentado pela bateria instalada na armag, a operag® do ve Eulo inteiro €acionada pela
bomba da bateria e 0 mecanismo de viagem €acionado pelo motor da roda.

A direG do chassi especial para o carro inferior adota acionamento hidr&ulico completo, que tem as vantagens
de operaG simples e confidvel, velocidade de operagi répida e alta eficiécia de operaG.

A plataforma mdvel de trabalho de elevagd tem principalmente as seguintes caracter gticas:

1. Operag de amplitude total. Sob a carga nominal da plataforma md&vel de trabalho de elevag®, cada aG da
m&uina inteira n& élimitada.

2. Eadotada a tecnologia de controle de nivelamento fechado, que possui alta confiabilidade, resposta répida e
alta precis& de nivelamento.

3. O modo de viagem €acionado por motor, e o redutor de viagem integrado que integra motor CA e redutor &
selecionado. Estaequipado com velocidades de conduGi répidas e lentas para atender aos requisitos de
conduc de ve Eulos em diferentes ambientes. Ao dirigir na rampa, 0 mecanismo de viagem tem a funG de
autocontrole.

4. Aplataforma mével de trabalho de elevaGi adota pneus sdidos, que apresentam pequena deformacga do pneu
e alta confiabilidade durante a operaG.

5. O sistema de transmissé& de mangueira hidr&ulica de cabo externo éadotado, com estrutura simples e bonita e
f&il manutenG.

6. Todas as hastes do cilindro de vazamento externo dos cilindros hidrailicos s& equipadas com mangas de
proteG, que s& mais adequadas para as condig®s de operag® com alta poeira, como soldagem e
pulverizag.

7. Plataforma de trabalho rotativa de grande volume de 180< com faixa de operag® mais ampla.

8. O vetulo inteiro adota tecnologia de controle proporcional eletro-hidréaulico, com ag® estével e bom
desempenho de atrito durante a operag.

9. Aplataforma mével de trabalho de elevag® tem a fungg de amortecedor rotativo. O mecanismo rotativo adota
o freio de tipo de engrenagem helicoidal e normalmente fechado, e €acionado por motor quantitativo. O
sistema hidraulico éequipado com vavula de amortecimento, que pode realizar partida e frenagem estéveis e
confidveis, e tem bom desempenho de atrito.

10. A plataforma possui as funges de movimentagd vertical e horizontal, o que reduz a intensidade de operaGo
dos operadores e facilita a aproximag® da plataforma ao objeto de operag.

11. Durante a operag®, a velocidade de condug® pode ser limitada automaticamente de acordo com o estado da
lanG para garantir a seguran@ de conduG@ do ve Tulo.

12. O vetulo inteiro estéequipado com dispositivo de fonte de energia de emergécia. Quando a bomba da bateria
principal falha, o dispositivo da bomba da bateria de reserva de emergéncia pode ser iniciado para a retraGgo
de emergéncia.
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13. O dispositivo de proteG de seguran perfeito fornece aos usu&ios uma proteG de segurang confidvel e
abrangente.

1)

2)

3)

3.5

Dispositivo de alarme de inclinagd do chassi: este dispositivo €usado para evitar os acidentes causados
pela inclinagd da carroceria do carro. Se a carroceria do carro inclinar para 3< o indicador do alarme de
inclinagg acenderae a campainha do alarme continuar&a soar para avisar ao operador que a carroceria
do carro estainclinada.

Limite de velocidade de conduG® automdico: o sistema de controle pode limitar automaticamente a
plataforma para dirigir a uma velocidade de conducG® segura de acordo com o estado da lanc (&ogulo de
oscilag e se a lan@ se estende).

Fonte de energia de emergéncia: quando a bomba de deo principal n& funciona, a fonte de energia de
emergéncia pode ser iniciada para fornecer energia para o ve Tulo inteiro e retrair o ve tulo de operagd
para o estado de conduG.

Identificagg do produto

A identificagg® do produto €parte integrante do equipamento. A sua fung® €ajudar a operar o ve £ulo
corretamente e proteger a seguranc dos operadores e outras pessoas. A identificagg® do produto deve ser precisa,
intacta e livre de objetos estranhos. Se a identificagib estaausente ou danificada, deve ser substitu Ta.

*  Se a identificagg precisar ser substitu@a, o seu revendedor XCMG fornecerauma nova identificagg de
seguranca. E proibido adulterar ou substituir a identificacg existente sem autorizac da nossa empresa ou do
revendedor.

* Ao substituir a nova identificag®, cole-a na posiGa correta.

1. Placa de identificagi® da m&yuina inteira

A placa de identificagd® da m&uina inteira estainstalada no lado esquerdo da armac e o cdaligo PIN esta
localizado na placa de identificagd da m&uina inteira. Conforme mostrado na Figura 3-1.

A placa de identificagd da m&yuina inteira inclui o0 modelo, nome, peso do projeto, especificagi da bateria,
fabricante, data de fabricag®, etc.

3-4  Principais Paranetros Té&nicos e Estrutura
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Figura 3-1 Placa de identificacg da m&quina inteira

2. Diagrama esquemdico da faixa de trabalho segura

O diagrama esquemaético da faixa de trabalho segura &instalado na posiGa de operagi da mesa giratGria e da
plataforma mdvel de trabalho de elevagg para representar a faixa de trabalho segura da plataforma mavel de
trabalho de elevag. O diagrama mostra a altura de trabalho e o contorno de extens&b do ve Tulo com plataforma

mdvel de trabalho de elevaG.

A\ AtenGo

segura, caso contr&io, seraperigoso.

A plataforma mdvel de trabalho de elevagg deve funcionar dentro da curva da faixa de trabalho

Principais Par&metros Ténicos e Estrutura  3-5
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ﬁ’Diagrama esquemdico da faixa de trabalho segura da plataforma morvel de trabalho
de elevac® XGA16ACE
KGAIBACE MOBILE ELEVATING WORK PLATFORMS SAFE WORKING RANGE

Raoted londl 227kg Capacidade de carga 227kg
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Figura 3-2 Diagrama esquemético da faixa de trabalho segura

3. Sinais de aviso de seguran@

Existem va&ios sinais de aviso de seguranG na armacgo, mesa girat&ia, plataforma de trabalho e outras pegs
perigosas para orientar 0s operadores a operar com seguran@ e evitar les@s pessoais e danos amayuina causados
por operagi desnecessaia.

A posiG de instalagg espec fica dos sinais de aviso de seguran@ émostrada na Figura 3-3.
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Figura 3-3 Conjunto de sinais

Tabela 3-2 Conjunto de sinais

NUmero de sé&ie DesignaGo

Sinal de modelo do produto

Diagrama da curva de operaGd

Sinal de elevaG®

Sinais decorativos

Sinal de aviso de carga da plataforma

Instrug®s de carregamento

Inspec da bateria

Sinal de carga de pneus

O© | o | N O 0B~ W DN

Placa de identificagg® da m&uina inteira (virabrequim elérico CE)

[E
o

Sinal de identificagg em ingl& de grupo (125mm branco)
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NUmero de sé&ie DesignaGo
11 Tabela de par&metros de informag®s do ve Eulo
12 Sinal de aviso de leitura de instrucg®es
13 Sinal de indicag® de elevaGd
14 Sinal de indicaG® de posiG de elevaGo
15 Sinal de aviso de tombamento
16 Sinal de aviso anti-colis& (lang)
17 Sinal indicador de pino de bloqueio de balan
18 Sinal de aviso de lavagem
19 Sinal de aviso de entesouramento
20 Sinal de aviso de tombamento
21 Sinal de aviso de engate de cinto de seguranG
22 Indicac® da posiGi de engate de cinto de seguran@
23 Sinais de precaug®s de uso
24 Sinal de precau®s de soldagem
25 Sinal de aviso de alarme de tombamento (virabrequim)
26 Sinal de precau@®s de operagd de conduc
27 Sinal de aviso anti-colis& (plataforma)
28 Seta de conduG® do ve Eulo (eixo dianteiro)
29 Seta de conduG do ve Eulo (amarela)
30 Sinal de aviso abrangentes (lan@)
31 Sinal de aviso anti-esmagamento
32 Sinal de precauc de deslocamento
33 Sinal de aviso que pro be incédio e fumag
34 Rebite 3>8
35 Sinal de aviso de fonte de alimentacg® (ingl &)
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Capiulo 4 Principais par&metros teenicos e dimens&es

4.1  Tabela de par@metros t&nicos principais

Tabela 4-1 Principais par&metros té&nicos

Itens Unidade Par&metros
Dimensées | Comprimento | mm 6600
gerais da
Parametros mauina Largura mm 1750
dimensionais inteira Altura mm 2000
Dist&ncia entre eixos mm 2010
VeIodede m&ima de km/h 5.2
conduG®
Par@metros de | Didmetro mmimo de giro | m 3,3
conduG®
Dist&nciammhimadosolo | mm 210
M&ima subida % 30
Par&metros de !\/Ias_sa total da m&uina kg 6900
massa inteira
Fonte de energia - DC 420Ah/48V
ggrgrlgtros Unidade de energia — DC 4kw/48V
in&micos
Motor de viagem — 3,3kw/32v CA
Dimens&es da plataforma (C <L xA) mm 700x1400x1150
Carga nominal da plataforma de trabalho kg 227
Altura m&ima de operagd m 15,8
Altura m&ima da plataforma m 13,8
Altura m&ima do vép m 7,4
Faixa m&ima de operaGo m 8,2
M&imo &ngulo de rotagi esquerdo e direito | o 355° de rotaGg®
da plataforma descont mua
Faixa de oscilag® da langa dobrével ° 0—60
Faixa de oscilag® do brag telescépico ° -8—75
Balang m&imo da cauda mm 0
Tens& do sistema V 12

Operagdd do Vetulo 4-1



)‘(c Manual de Operacé e Seguranc da Plataforma Mdvel de Trabalho de Elevaggo
\ V4.2 xateace 4 4 A

4.2  Dimens&o do estado de conducg do ve tulo
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Figura4-1 Desenho de dimens& do estado de conduco
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Capiulo5 Procedimentos de emergéicia

NN\

5.1 Generailidade

Este cap fulo fornece as instruges sobre as etapas a serem executadas em caso de acidentes durante a operaGg.

5.2  Notificagg de acidente

Se houver qualquer les& corporal ou dano material envolvido no acidente, o fabricante deve entrar em contato
com o XCMG imediatamente, mesmo que n&o seja necess&io entrar em contato com o XCMG.

Telefone de Atendimento: 0516-87981166

Caso o fabricante n& seja notificado em até48 horas ap& o acidente envolvendo produtos do XCMG, a
garantia dos produtos poderaser invalidada.

A\ AtenGo

Ap& qualquer acidente, inspecione completamente a m&uina e teste todas as fung®s primeiro do
controlador de solo e depois do controlador da plataforma. A altura de elevagg n&o deve exceder 3m(10
p&) antes que todos os danos sejam reparados (se necess&rio) e todos os controladores possam ser operados
corretamente.

OperaG de emergéicia
O operador n& pode controlar o equipamento

Se o0 operador da plataforma estiver espremido ou preso na plataforma e n& puder operar ou controlar o
equipamento:

1. Outras pessoas sGpodem operar 0 equipamento a partir do controlador de solo, conforme necessa&io.

2. Outros operadores qualificados na plataforma podem usar o controlador da plataforma. Se o controlador n&
funcionar corretamente, n& continue a operag.

3. Os guindastes, empilhadeiras ou outros equipamentos podem ser utilizados para transportar trabalhadores na
plataforma e estabilizar o movimento do equipamento.

A plataforma ou lanG est&presa em alta altitude

Se a plataforma ou lanc estiver presa ou bloqueada num edif €io ou equipamento de grande altitude, as
seguintes operacges devem ser realizadas:

1. Desligue a m&uina.

2. Resgate todo o pessoal na plataforma e depois tente tirar a m&yuina do problema. Antes de operar qualquer
controlador na m&yuina, certifique-se de que todo o pessoal na plataforma foi evacuado.

3. Use os guindastes, empilhadeiras ou outros equipamentos conforme necess&io para estabilizar o movimento
do equipamento e evitar que ele tombe.

4. A partir do console de solo, use o sistema de alimentacgd auxiliar (se equipado) para desengatar
cuidadosamente a plataforma ou a lanG do objeto.

5. Ap& a conclusé& da operag, reinicie a m&uina e retorne a plataforma para uma posiG segura.

6. Verifique a m&uina quanto a danos. Se 0 equipamento estiver danificado ou n& funcionar corretamente,

Procedimentos de emergéncia  5-1
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desligue-o imediatamente. Relate os problemas encontrados ao pessoal de manutenc relevante. N& opere o
equipamento atéque seja declarado seguro para operar.
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Capiulo 6 OperacGo do ve Tulo inteiro

6.1 Descrigd do dispositivo operacional

1. Posicg® do dispositivo operacional

9L 82
Q\f’*‘l AW\
{ B E‘\
8
(D\ﬁ#n >
AN =)
Figura6-1 Diagrama esquem&tico da posicgo do dispositivo de operacgo
Numero Designac& Numero Designacx Numero Designac&
de séie gnag=o de sé&ie gnag=o de sé&ie gnag=n
. Dispositivo . . ~
1 Interruptor de pé da 9 operacional da 3 Dlsposmv_o de, operaGed
plataforma da mesa girat&ia
plataforma de trabalho

2. Dispositivo de operaGi da mesa giratGia
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Tabela 6-1
Ntmero Designaca Descrica
de s&ie ghaco &0
1 Monitor
Quando a m&juina édesligada, o interruptor aponta para "0"
Chave seletora de operacgh da mesa Q_uanplp "a ,chave_ _seletora aponta para a ,p_osllga) mesa
2 L girat&ia", épermitido operar no mesa giratGia;
giratGia/plataforma )
Quando a chave seletora aponta para a posiga "plataforma”,
€épermitido operar na plataforma.
Em caso de emergéncia, pressione neste hot& para
3 Interruptor de parada de emerg@cia interromper a acg at_ugl._ Q_uando a falha €eliminada, 0
interruptor deve ser reinicializado manualmente por rotaGo
adireita.
Quando a carroceria do carro se inclina, a campainha toca;
4 Campainha de alarme Quando o bra@ 1, o bra@ 2 e o virabrequim caem para
baixo, a campainha toca;
— Puxe para cima e a oscilagi subirg puxe para baixo e a
5 Interruptor de oscilagd do brag 2 oscilach caira
6 Interruptor telescépico do bracp 2 Puxe paraa esquerda e a lan@ se estende; puxe para a direita
e retraia a lan@.
7 Interruptor oscilante do bragp 1 Pux_e para cima e a oscilag® subird puxe para baixo e a
oscilagd caira
8 Interruptor de rotag da mesa | Puxe paraaesquerda e a mesa giratGria gira para a esquerda;
girat&ia puxe para a direita e gire a mesa giratria para a direita.
9 Interruptor da bomba da bateria Pressione e segure 0 bot& da bonba da liaterla para iniciar
a bomba da bateria para a retragg do ve tulo.
10 Interruptor de rotagg da plataforma Puxe para a qu_uerda ea plataforma gira para a.esquerda;
puxe para a direita e gire a plataforma para a direita.
1 Interruptor de nivelamento manual da | Puxe para cima e gire a plataforma para cima; puxe para
plataforma baixo e gire a plataforma para baixo.
12 Interruptor do virabrequim Puxe para cima e a oscilagd® subird puxe para baixo e a
oscilag caira
Ao operar cada ag da m&uina na mesa girat&ia, puxe o
13 Interruptor de habilitagd de operag@ | interruptor sincronicamente e mantenha-o. Caso contraio,
todas as operag@®s s& invadidas.

3. Dispositivo operacional da plataforma de trabalho

6-2 Operaga do ve tulo inteiro
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Figura 6-2 Diagrama esquem&tico do painel do dispositivo operacional da plataforma de trabalho

Tabela 6-2

NUmero
de sé&rie

Designacgo

Descricgo

Interruptor de rotagd da
plataforma

Puxe o interruptor de rotagg da plataforma para a esquerda e a
plataforma girarano sentido hor&io. Puxe o interruptor de rotacs da
plataforma para a direita e a plataforma girarano sentido anti-hor&io.

Interruptor de nivelamento
da plataforma

Puxe o interruptor de nivelamento da plataforma para cima e o n el da
plataforma subira Puxe para baixo o interruptor de nivelamento da
plataforma e o n vel da plataforma caira

Interruptor de desblogueio
direcional de acionamento

Quando a fung@ de acionamento for selecionada, se a lanG balancr
mais do que a roda traseira ou mais em qualquer direG, o indicador
de orientag® de acionamento acendera Pressione e solte este
interruptor e, em seguida, mova a alavanca de controle de
acionamento/direG em 3s para ativar a funGg®d de movimento ou
direc@. Antes de dirigir, identifique as setas direcionais pretas/brancas
no chassi e console da plataforma. Mova a alavanca de controle de
acionamento na direGa correspondente aseta de direGo.

Alavanca de controle
proporcional de eixo duplo
para fung®s de rotag de
subida/descida da lanc e
rotacgd da mesa girat&ia

Mova a alavanca de controle para cima e 0 brag@ subira Mova a
alavanca de controle para baixo e o brag abaixara

Mova a alavanca de controle para a direita e a mesa girat&ia girarano
sentido anti-hor&io. Mova a alavanca de controle para a esquerda e a
mesa girat&ia girarano sentido hor&io.

Interruptor do gerador (se
equipado)

Puxe o interruptor para ambos os lados, o gerador hidrailico
funcionard retorne aposigo intermedi&ia e o gerador hidrailico
pararade funcionar.
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Ntmero Designaci Descrica
de sé&rie ghaceo S
6 Interruptor de iluminagso Gire o interruptor para um dos lados e a l&npada acendera
(se equipado)
Gire 0 boté para a posiG tartaruga mais aesquerda e 0 motor
Botz de selec de exe_cut‘araa_veloudade mmima def’mlda. G!re 0 botfao_ para a posiGa
7 . ~ mais adireita e 0 motor executaraa velocidade m&ima definida. A
velocidade de funG® . ~ . P
velocidade do motor de rotagd® no sentido hor&io aumenta, a
velocidade do motor de rotagd no sentido anti-hor&io diminui.
8 Luz de aviso rotativa do | Quando o interruptor do bot& de rotagi do virabrequim &
virabrequim (se equipado) | pressionado, a luz de aviso acende.
Mostra que a capacidade de carga m&ima da plataforma de trabalho
Indicador de carga da | atual & de 227kg. Este indicador deve estar sempre ligado. Se a
10 : - .
plataforma 227kg plataforma exceder a faixa de operagd® da carga selecionada, o
indicador piscar&e um tom de alarme soara
Indlcad.or de trabalho da Mostra que as velas de incandescéncia esté funcionando. Abra a chave
1 vela incandescente (se L ; i
. e espere que o indicador se apague antes de ligar a m&uina inteira.
equipado)
12 Indicador de servig@ do | Quando o cabo de a@ da lanG estasolto ou danificado, o indicador
cabo de a@ (se equipado) | est&aceso e deve ser reparada ou ajustada imediatamente.
13 Indicador estendido de | Puxe o bot& de expanséb de eixo e o indicador acender&depois que 0
eixo (se equipado) eixo for estendido no lugar.
Quando o controle de velocidade da funG@® €girado para a posiGo
. . lenta, este indicador éusado para lembrar que todas as funges foram
Indicador de velocidade L i . i
14 lenta definidas para a velocidade mais lenta. Quando o sistema de controle
muda a m&yuina para velocidade lenta, o indicador pisca; se o0 operador
selecionar velocidade lenta, o indicador ficar&aceso continuamente.
15 Luz de aviso da faixa de | Quando a plataforma de trabalho excede a &ea de trabalho nominal, a
trabalho luz de aviso acende.
Luz de aviso n& | Quando a plataforma de trabalho inclina mais de 3< a luz de aviso
16 horizontal da plataforma | acende e a plataforma de trabalho pode ser ajustada horizontalmente
de trabalho através do sistema de nivelamento manual.
Quando a lang gira em qualquer direG além da roda motriz traseira
Indicador de diregi de ou atlnge" uma posiGgd mais dlsiante, 0 |nd|~cad,or de_ direg® de
17 ~ condug®" acende quando a fung® de conduG® éselecionada. Este
conduGo . ) . NN
sinal €usado para alertar o operador para verificar se a direGo de
trabalho do controlador de acionamento estacorreta.
Quando a carga da plataforma de trabalho excede a carga nominal, o
18 Indicador de sobrecarga da | indicador acende e todas as ag®s s&v proibidas neste momento. A carga
plataforma deve ser descarregada atéque o indicador se apague antes de continuar
a operar a majuina.
19 Luz de aviso de inclinagd® | Quando o chassi estiver numa rampa superior a 3< se o vetEulo
do chassi ultrapassar a posiGg de transporte, a luz de aviso acendera
20 Luz de aviso de baixo nwel | Quando o nwel de potéicia €inferior ao valor definido, o indicador
de energia pisca.
O indicador pode mostrar que o sistema de controle detectou uma falha
93 Indicador de falha do | e armazenar um cd@ligo de problema de diagnético na memdia do
sistema sistema, sincronicamente. Para a descrig do cdligo de falha e
recuperacgd do cdaligo de falha, consulte o Manual de ManutenG.
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de sé&ie ghaG=n =0
Ao operar qualquer fung, pise no pedal e selecione a funGga dentro
de 15s. O indicador de autorizagg® pode mostrar que o controle
. relevante estaativado. Se uma fung® né for selecionada dentro de
Indicador do Interruptor de : - ~ A, .
24 Gautorizach de funca 15s, ou o intervalo entre o fim duma fung® e o intio da pré&ima
P 0 0 func@ exceder 15s, o indicador de autorizag® de funG se apagarae
0 pedal dever&ser liberado e pressionado novamente antes que o
controle relevante possa ser habilitado.
25 Indicador de energia da o indicador estaacesa, indicando que a m&uina foi ligada
plataforma de trabalho ' g a gada.
O interruptor de cogumelo vermelho de duas posiges pode fornecer
Bot& de parada de | energia ao dispositivo de controle da plataforma quando puxado para
26 A . . . . ~ ~
emergéncia fora (Ligado). Ao pressionar (Desligado), a alimentagd de cada funG
da plataforma ser&desligada.
27 Bot&o de buzina Pressione no bot& para soar o alarme.

Alavanca de controle
proporcional para a funGo

Mova a alavanca de controle na direg® indicada pela seta azul no
painel de controle e a m&uina avan@réa Mova a alavanca de controle
na direg@ indicada pela seta amarela e a ma&uina retrocedera

30 de acionamento e bot& de - ~ PR
~ Pressione no lado esquerdo do bot&b do polegar e a majuina girarapara
polegar para a funG® de . | S 2. | o
dirego a_esqt'Jerda. Prg:ss_lone no lado direito do bot& do polegar e a m&uina
girar&para a direita.
Quando a chave seletora estana posiG esquerda, 0 motor atinge uma
velocidade baixa para fornecer a velocidade de condug® mais baixa.
Chave seletora de ann_do a chave seletora_ estiver na posicgo |nte[me;d|a|a, f_a@ 0 motor
31 : atingir o estado de velocidade mé&dia e fag a m&uina funcionar o mais
velocidade/torque L9 pa - N
silenciosamente poss¥el. Quando a chave seletora estana posiGo
correta, 0 motor atinge alta velocidade para fornecer o torque m&imo
necess&io em terrenos acidentados e subidas.
Interruptor de  extensao/ Puxe o |n,terruptor de ex_tensep/retra(;a) da lang para cima e a lanG se
32 = estender& Puxe para baixo o interruptor de extens&/retracg da lang
retrac@ da lan@ . .
e alan ir&retrair.
Interruptor de  subida/ . . . s
33 descida da lang Puxe para cima e a lan@ levantar& Puxe para baixo e a lan abaixara
6.2  Dispositivo de seguran@
A\ AtenGo

Use o dispositivo de seguranca corretamente e n& altere, modifique ou remova o dispositivo de
seguranca sem autorizago.

1. Interruptor de pé

Se o interruptor de péné&b for pressionado antes de operar a alavanca ou interruptor correspondente, a operaGg
de cada lan (subida ou descida da lang, extens& ou retracg da lan@, oscilagd da lan@), conduG e oscilaGd
da plataforma de trabalho n& pode ser realizada. Mesmo que o pedal seja pressionado apcs a operagd da alavanca
ou do interruptor, a operagd correspondente n& pode ser executada. Pise no pedal por mais de 15s. Se nenhuma
acga for realizada, solte o pedal quando precisar fazer outra ag& e, em seguida, pise no pedal novamente.
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A\ AtenGo

Quando o interruptor de controle de velocidade da fung& estiver na posiGgo “coelho™, pise no pedal
e a velocidade do motor de controle da bomba aumentar&para alta velocidade.

2. Interruptor de habilitacgd de operaGo

O painel de controle da mesa girat&ia estaequipado com um interruptor de habilitagi de operagg. Ao operar
a alavanca ou interruptor de controle correspondente, €necess&io puxar o interruptor de habilitagi de operaG,
caso contraio, a operagg de cada lan@ (subida ou descida da lan@, extens&p ou retrag® da lan@, rotag da lan@)
e a operag de giro da plataforma de trabalho n& podem ser realizadas.

A sequéncia de operag® do interruptor de habilitagd de operag, cada interruptor de fung® e alavanca de
controle n& ésequencial. Desde que sejam operados sincronicamente, as ag®s correspondentes seré executadas.

A AtenGo

Quando o interruptor de controle de velocidade da fung& estiver na posiGg "coelho™, pise no pedal
e a velocidade do motor de controle da bomba aumentarapara alta velocidade.

3. Chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma

Uma chave seletora de operagi da mesa girat&ia/plataforma €definido no painel do dispositivo de operaGo
da mesa giratGria para selecionar a posiG de operaG e evitar operag® incorreta. Quando a chave seletora aponta
para a posiG "0", a m&uina €desligada e n& pode ser operada na posigd "plataforma” ou "mesa girat&ia".
Quando a chave seletora aponta para a posiG "mesa girat&ia", vaias operag®s da lan@ (subida ou descida da
lan@, extens& ou retrag® da lan@, rotag® da lan@), oscilag da plataforma de trabalho e nivelamento da
plataforma s& permitidas na mesa girat&ia. Quando a chave seletora aponta para a posiggd "plataforma”, &
permitido realizar vaias operag®s da lan@ (elevag® ou abaixamento da lan@, extens& ou retracgg da lang,

rotag® da lan@), condug, direG, oscilagi da plataforma de trabalho e nivelamento da plataforma na plataforma.
4. Dispositivo de alarme e luz de aviso
1) Dispositivo de limite de condug@ em alta velocidade

O dispositivo €usado para garantir a condugg segura da plataforma mdrvel de trabalho de elevag®. Quando
alguém opera a plataforma para sair da posiGgo de transporte, a velocidade de conduc n&b deve ser superior a 0,3
m/s, 0 que n& tem nada a ver com o estado do comutador de velocidade de condug do dispositivo de controle
superior.

2) Dispositivo de alarme de inclinagg do carroceria do carro

Este dispositivo éutilizado para evitar os acidentes causados pela inclinagd da carroceria do carro. Quando o
ve Tulo inclina mais de 3< o indicador de alarme de inclinagg acende e a campainha de alarme toca continuamente
para avisar o operador que a carroceria do carro estainclinada.

Quando a campainha do alarme soar devido asuperfEie irregular da estrada durante a conduc®, pare
imediatamente e mova a m&yuina para tr& para a posig onde a campainha do alarme p&a. Em seguida, cologue
o ve Eulo inteiro no estado totalmente retra @o e conduza a m&uina pela estrada irregular em baixa velocidade.
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A\ AtenGo

E perigoso operar a plataforma mével de trabalho de elevacg quando a campainha toca. N2p realize
nenhuma operacg neste estado.

3) Luz de aviso de limite de acionamento de conduG

Quando a rotag® da lan@ excede a faixa definida, ou seja, a rotacgg da lanG excede a borda dianteira do pneu
traseiro, a luz de aviso de limite de acionamento de conduGi estaacesa e a fung de acionamento édesligada.

4) Luz de alarme de falha do sistema

Quando houver alguma falha no sistema, a luz de alarme de falha do sistema acender&e ficaravermelha. Neste
momento, a m&juina deve ser desligada para verificar quais s&v as falhas do sistema. Depois que as falhas do sistema
forem eliminadas, a m&yuina poderaser operada somente quando a luz n&o estiver acesa.

5) Luz de alarme de bateria fraca

Quando a carga da bateria estmuito baixa, esta luz fica acesa e vermelha. Neste momento, a operaga precisa
ser interrompida e carregada o mais répido poss vel. N continue a trabalhar atéque esteja totalmente carregado.

5. Cerca de proteg® movel

O guarda-corpo mével énecessd&io e crucial para a proteg dos operadores. Depois de entrar na plataforma
de trabalho, abaixe O guarda-corpo md&vel na entrada da plataforma para evitar que o pessoal na plataforma caia
acidentalmente. O guarda-corpo md&vel pode ser instalado e removido conforme necessa&io.

1

Figura 6-3 Cerca de proteGG maovel

1. Cerca de proteG movel

6. Interruptor de limite de detecG®

A posicg do interruptor de limite de detecG €émostrada na Figura 6-5, e as fung®s e fung®es s& descritas
a seguir:
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Figura 6-4 Diagrama esquem&tico da posig do interruptor de detecGo

Tabela 6-3
Ntmero Desighacx Descrica
de séie gnag=n &0
1 DetecG de retrac total S1 | Detecte 0 estado totalmente retra o do brag 2. Quando o brag 2
do brag 2 éestendido, a fung de limite de velocidade de conduG éativada.
Interruptor de detecGo de . . s
2 rotagi S2 Detecte a posiGa rotativa da mesa giratGia.
~ o Detecte a posici de elevag® do brag 1. Quando a oscilag® do
3 Detecd de oscilagd  do brag 1 excede 15< a fung de limite de velocidade de conduGo
brag 1 S3 .
€ativada.
Detecte a posiga de oscilagd® do brag 2. Quando a inclinagg do
4 Sensor de detecG® de | bragg 2 excede a posig®d horizontal, a fung® de limite de
oscilagd do brag 2 R1 velocidade de conduGi éativada. E desacelere na posiGao limite
do suporte da caneta.
5 R3 Sensor de detecg® de | Verifique a inclinagg® do chassi. Quando a carroceria do carro
inclinag® do chassi inclinar mais de 3< a campainha emitiraum alarme.
6.3  InspecD e teste antes da operaGo

Antes de cada operagg, a majuina deve ser completamente inspecionada antes da operag e todas as fung®s
devem ser testadas. A m&uina danificada ou defeituosa deve ser parada imediatamente e marcada. ApG a
manuteng@, o operador deve realizar a inspeG antes da operag@ e o teste funcional novamente antes de usar a
m&yuina para confirmar que a m&uina estanormal.

A\ Atengo

N&o use as m&yuinas danificadas ou defeituosas.

1. InspeG antes da operaGd
1) InspecG veicular

@ Certifique-se de que o manual de operagd, manual de manutenc e atlas de pes estejam intactos
e mantidos com o ve Eulo.
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@ Certifique-se de que todos os sinais estejam leg Weis e posicionados corretamente. Consulte (consulte
"3.5 identificagg do produto” na p&gina 3-3 para obter os detalhes) para inspeGo.

@ Verifique se havazamentos de deo hidraulico e se o nwel de deo estadadequado. Por favor,
reabaste@ conforme necessaio. Consulte a seG de lubrificagi® e manuteng® com deo do Manual
de ManutenG para obter os detalhes.

@ Certifique-se de que todas as passagens e plataformas de trabalho da plataforma mével de trabalho
de elevag estejam limpas e livres de deo.

® Verifique os seguintes componentes ou &eas quanto a danos, instalagg inadequada, peas faltantes
e alterag®s n& autorizadas:

a. elementos eléricos, fiagi e cabos;
b. Mangueira hidraulica, conector, cilindro hidraulico e c&mnara coletora;
c. Tanque de deo hidraulico;

d. Motor de acionamento, motor de controle da bomba, motor da mesa girat&ia e cubo de
acionamento;

e. Almofada resistente ao desgaste da lang;

f.  Pneus e rodas;

g. Motor e peas relacionadas;

h. Interruptor de limite e buzina;

i.  Alarmes e indicadores (se equipado);

j. Porcas, parafusos e outros elementos de fixag;

k. Porta de entrada ou vedacGi da plataforma de trabalho.
® Verifique os componentes da m&yuina inteira para encontrar:

a. Rachaduras em soldas ou componentes estruturais;

b. Amassados ou danos na m&yuina;

c. Excesso de ferrugem, corros& ou oxidaGi;

d. Deteriorag® de quaisquer outros perigos (rachaduras, desgaste, etc.).

@ Certifique-se de que todos os membros estruturais e outros componentes principais estejam
dispon weis e que todos os fixadores e pinos relevantes estejam na posiGi correta e totalmente
apertados.

InspeG de dispositivos relacionados asegurang, incluindo todos os dispositivos descritos na SeGo
5.2. Esses dispositivos de segurang, dispositivos de alarme, dispositivos de parada de emergéncia e
outros itens devem ser verificados para garantir que esses dispositivos funcionem normalmente antes
de usar a m&yuina.

© Ap& ainspec e confirmag, certifique-se de que as partes de cobertura de todos os elementos
estejam devidamente posicionadas e travadas.

2) Inspec do local de trabalho

Antes ou durante o uso da plataforma md&vel de trabalho de elevag®, verifique os poss Weis perigos no local
de trabalho, incluindo, mas n& limitado a:
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(O Rampas, bordas ou buracos;

77

Saliéncias e obst&ulos no solo;
Obst&ulos aéeos e fios de alta tensdo;

Locais perigosos;

@ ® @ ©

Suportes de superf Eie na &ea de trabalho que n& podem suportar toda a for@ de carga exercida
pela plataforma mdvel de trabalho de elevag;

® Condigtes meteorol@jicas como vento, chuva, troves e eletricidade;
(@ Pessoal n&b autorizado aparece.

2. Testes antes da operaGo

Antes de usar a m&juina, uma sé&ie de testes deve ser realizada, incluindo vaias fung®s de operaGg®, pouso,
rotac®, fung@®s de emergéncia, inspeG de segurang, etc. O conteldo dos testes €o seguinte:

1) Teste de frenagem

Em cada posiG da plataforma de trabalho e a combinag® de inclinag®, carga e for@ mais instéveis, a
plataforma de trabalho deve poder parar na velocidade mais r&pida permitida pelo controle nas direes Avan@r e
Reverter; se diferentes alturas permitirem diferentes velocidades de viagem, deve ser realizado nessas alturas e
velocidades m&imas permitidas.

Nestes testes, n& énecessaio simular o efeito da velocidade do vento admiss vel.

Ao conduzir na inclinaglb m&ima permitida pelo ve Eulo, a disténcia m&ima de frenagem da PTEM
(plataforma md&vel de trabalho de elevagi®) sem tombamento émostrada na figura abaixo. A disténcia m&ima de
frenagem da plataforma de trabalho correspondente ao estado de transporte e estado de n&o transporte €de 2,3m e
0,2m, respectivamente.

s(m)
B
9
5
4 -
A

2 —

N C
0 | | |

0 050,7 1 1,5 2 2,5

vim/s)
Figura 6-5 Disténcia m&ima de frenagem
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Descricio:

A - Plataforma de trabalho montada em ve Tulo B - Plataforma de trabalho montada em esteira
(controle da cabine)

C - Todas as outras plataformas de trabalho V - Velocidade
autopropulsadas

s - Disténcia de frenagem

2) Teste funcional

Os testes funcionais s& usados para detectar as falhas antes de comear a usar a m&uina. O operador deve
testar todas as fung®s da m&uina de acordo com as instrug®s da etapa.

Selecione uma &ea de teste sdida, nivelada e livre de obst&ulos.

Teste as fung®s e dispositivos de segurang da plataforma mdrvel de trabalho de elevagd de acordo com os
méodos e etapas de operag (consulte "6.4 instruges de operag®" na p&yina 6-11 para obter os detalhes) e opere
o0 ve Eulo depois de garantir que todas as fung®s possam funcionar normalmente e todas as dispositivos podem
funcionar corretamente.

6.4  Instruges de operaGo

1. Operag® de seleG de velocidade

A operag® de seleG de velocidade pode ser operada a partir da mesa girat&ia ou da plataforma de trabalho.
Os méodos de operaga dos dois lugares s& 0s mesmos.

A\ Atengo

» Ao operar na mesa giratcria, a chave seletora de operagd da mesa girat&ria/plataforma no painel de
operag da mesa giratcria deve ser colocada na ""mesa giratcria', caso contr&rio a operag na mesa
girat&ria éinvdida.

» Ao operar na plataforma de trabalho, a chave seletora de operag® da mesa girat&ria/plataforma no

painel de operagi da mesa giratdria deve ser colocada na "plataforma’, caso contr&io a operaGgo
na plataforma éinvdida.

O méodo espec fico de seleG de velocidade €o seguinte:

Selecione a velocidade do motor da bomba através da operagg de seleG® de velocidade no painel do
dispositivo de operac@ da plataforma de trabalho. A velocidade apropriada do motor deve ser selecionada de acordo
com as condigges de trabalho.

1) Quando a operag® de seleGo de velocidade estiver na posig "coelho", pisar no pedal na plataforma
aumentaraa velocidade do motor para alta velocidade.

2) Quando a operaGi de seleG de velocidade estana posiG "Tartaruga”, a velocidade do motor &sempre
mantida em baixa velocidade (marcha lenta).
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A\ AtenGo

O interruptor do acelerador na plataforma de trabalho n& pode ser reinicializado automaticamente.
Basta gir&lo para a posiG ""coelho’ ou "'tartaruga' durante a operagg. Ap&G a operaga, o interruptor
de operac® de seleG de velocidade deve retornar para a posigg ""Tartaruga’.

2. Operag® de conducG e direGo

As operac@®s de conduG e direG sOpodem ser realizadas na plataforma de trabalho.

1) Precaug®s de operag® de conduG®

A operag® de conducg incorreta causaracolis@ ou capotamento. Para garantir a seguran@ de conduG,
devem ser observadas as seguintes instrug®s:

®

Retraia totalmente a lanG e abaixe-a atéuma altura em que a extremidade dianteira da lan@ n&
entre em contato com o solo. Se a plataforma mdével de trabalho de elevag tiver que se deslocar
com a lanc estendida e elevada, conduza a m&yuina cuidadosamente em baixa velocidade.

Quando a alavanca de controle de conduG® €puxada para o lado "avan@r"”, a plataforma movel de
trabalho de elevagd se move para frente na direG indicada pela marca de seta, independentemente
da direG® da lanq.

Antes que a plataforma mdvel de trabalho de elevagd comece a se mover, a direG de movimento
deve ser confirmada consultando a marca da seta.

Quando a lan@ écolocada na frente da plataforma elevat&ia mével, a direG de operag® do
interruptor de direc@ €oposta &dire de giro da plataforma elevat&ia mével. Confirme a direGo
do movimento e opere o interruptor de direGg corretamente.

Antes que a plataforma mdvel de trabalho de elevag@® comece a se mover, confirme se n& h&pessoas
ou obst&ulos ao redor ou na direG de movimento da plataforma mavel de trabalho de elevag.

Quando a plataforma m&vel de trabalho de elevagi se mover, confirme se o estado ao redor éseguro.
Ao dirigir, soe a buzina primeiro para atrair a atenG& do pessoal ao redor da mauina.

E perigoso operar a alavanca bruscamente. Acione gradualmente a alavanca de controle para fazer a
plataforma mdvel de trabalho de elevaGa iniciar e parar lentamente.

Né&b éseguro dirigir em alta velocidade em terreno macio e irregular. Se for necessaio dirigir em
m& condig®s de solo, a m&uina deve ser conduzida em baixa velocidade.

Se a plataforma morvel de trabalho de elevaG@ inclinar 3 ©ou mais, o indicador de inclinagg piscara
e a campainha de alarme soara Neste momento, pare de dirigir imediatamente e dirija lentamente
depois de reverter para a posiG em que o alarme para de tocar. Para inclinar o ve Tulo mais de 3<
retraia totalmente a lan@ e abaixe-a abaixo da linha horizontal e, em seguida, conduza a m&uina
em baixa velocidade.

N&b retire o pédo interruptor de pé&durante as operagg®s de condug e direg. Caso contr&io, 0
ve Eulo pararade funcionar repentinamente, o que poder&causar acidentes.

2) Méodos de operag de conduG e direGo

Depois de pisar o pedal, use a alavanca de controle de conduc@ e a alavanca de controle de direG& para
concluir a operagd de condug®. Use o comutador de velocidade de conduG® para ajustar a velocidade de conduc.

®

Conduc® do ve Eulo: quando a lang estana &aea de condug irrestrita, a luz de aviso do limite de
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condugdo ndo acende. Pise no pedal e puxe a alavanca de controle de diregdo para o lado “Avangar”

NN\

para mover o veiculo para frente; puxe a alavanca de controle de condugdo para o lado “Reverter” e
o ve Eulo ir&reverter; a alavanca de controle de conduG retorna aposiG neutra e o ve Eulo para.

@ DireG do ve Tulo: pise no interruptor de p& empurre a alavanca de controle de direG para o lado
"sinal de direG aesquerda” e 0 ve Eulo vira &esquerda; empurre a alavanca de controle de direGo
para o lado "sinal de direG &direita" e o ve Tulo vira para a direita; retorne a alavanca de controle
da direG para a posiG& neutra e o ve Tulo para.

(3 Operac de libertacg do limite de acionamento de conduco:

Quando a rotagd da lanG exceder a faixa definida, a luz de aviso do limite de acionamento de conduG®
acendera A fung de acionamento estaagora desligada.

Méodo de acionamento de operag da m&juina:

Para acionar a m&yuina, primeiro pise no pedal, puxe o interruptor de liberagd do limite de acionamento de
conduc@ e mova lentamente a alavanca de controle de viagem e direG para fazer a alavanca sair da posiG central.
Se a alavanca de controle de conduG e direG n&b se mover dentro de 2s ap& puxar o interruptor de liberagg do
limite de acionamento de conduc®, a funcg de acionamento n& funciona. Solte e opere o interruptor de liberagg®
do limite de acionamento de conduG® novamente.

A\ Atengo

» Aoperag de libertagd do limite de acionamento de conducg® sOpode ser operada na plataforma,
e a chave seletora de operagio da mesa giratcria/plataforma no painel de operag da mesa giratcria
deve ser ajustada para "'plataforma’, caso contr&rio a operag na plataforma éinvdida.

 Ap& aoperago dafung@ de acionamento de condug, a m&juina pode se mover na direga oposta
&6 alavancas de controle de acionamento e direGo.

* Adirecg® de condugd da m&juina deve sempre ser determinada de acordo com a direG@ da seta
indicada pelo caligo de cores no controlador da plataforma e no chassi do inversor.

@ Comutador de velocidade de conduG

Este interruptor € usado para alterar a velocidade de deslocamento. A velocidade de deslocamento
correspondente &posiG ajustada do comutador de velocidade de deslocamento €a seguinte:

Alta velocidade: gire o interruptor de velocidade de conduGa para o lado "plano” e o ve Tulo viajaraem alta
velocidade, com uma velocidade de cerca de (0~5,2) km/h.

Baixa velocidade: gire o interruptor de velocidade de condug® para o lado "rampa" e o ve Eulo viajar&dem
baixa velocidade, com uma velocidade de cerca de (0~1) km/h.

A\ AtenGo

e Quando a oscilagg do brag 1 excede 15< a oscilagd do brag 2 excede a posigi horizontal e 0 brag 2
se estende, qualquer condig® de trabalho ocorre, a velocidade de condug® sera definida
automaticamente para baixa velocidade, que €independente da posiGd do comutador de velocidade de
conducg.

e  Este interruptor sGpode ser comutado quando a alG de operaggo estana posiG central.

*  Quando for necessé&ria uma grande for@ de acionamento, por exemplo, ao dirigir em subidas, coloque
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o interruptor de velocidade de condug no lado "rampa".

3. Operag® da lan@

A lanG pode ser operada a partir da mesa girat&ia ou da plataforma. Os méodos de operag espec ficos s&
0s seguintes:

1) Operag® a partir da mesa girat&ia

A\ AtenGo

Ao operar a mesa giratdria, primeiro defina a chave seletora de operaggb da mesa
girat&ria/plataforma para ""mesa giratdria'’, caso contr&io, a operagd® na mesa giratcria €invdida. O
controle de baixa velocidade &recomendado para operagg de oscilagg da lan@ ao trabalhar pré&imo a
obst&culos.

O Operac de elevagd do brag 1

Use o interruptor de habilitagi de operacg® e o interruptor de oscilagi® do brag 1 para uma operacg de
oscilagd do brag 1.

Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para a "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitagg de operagi e segure-0, puxe o interruptor de oscilagg do brag 1 para o lado "subindo”, a oscilagi do
brag 1 subindo; puxe o interruptor de oscilag do brag 1 para o lado "descida”, a oscilagg do brag 1 descindo;
retorne o interruptor de oscilagg do bragp 1 para a posiG® neutra, solte o interruptor de habilitacg de operacg e
a oscilag@ da lan@ do brag 1 para.

@ Operag® de oscilag e telesccpica do brag 2

Use o interruptor de habilitacg de operag e o interruptor de oscilagi® do brag 2 ou o interruptor telescépico
do bra 2 para realizar a operagg de oscilagi do brag 2 e operag telesccpica do brag 2.

a. Operag de oscilag da lang do brag 2

Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para a "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitagg de operagi e segure-0, puxe o interruptor de oscilagg do brag 2 para o lado "subindo”, a oscilagi do
brag 2 subindo; puxe o interruptor de oscilagi® do bragp 2 para o lado "descida", a oscilagg® do brag 2 descindo;
retorne o interruptor de oscilagg do brag 2 para a posiG® neutra, solte o interruptor de habilitagg de operacGo e
a oscilag para.

A\ Aviso

A oscilacd do brag 2 e a oscilagg do brag@ 1 n& podem ser realizadas sincronicamente.

A\ AtenGo

N&o solte o interruptor de habilitacg de operac® durante a operag de oscilagd. Caso contréaio,
o ve tulo pararade funcionar repentinamente, o que poderacausar acidentes.

b. Operag telescépica do brag 2

Gire a chave seletora de operag® da mesa giratGia/plataforma para "mesa girat&ia®, puxe o interruptor de
habilitacg de operag e segure-0, puxeo interruptor telescépico do brag 2 para o lado da "extens&" e o bragp 2
come@ a se estender; gire o interruptor telescéico do brag 2 para o lado "retra @o" e o0 bra@ 2 comea a retrair;
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solte o interruptor do brag telescpico e retorne aposiG neutra.
(3 Operac de virabrequim

Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitagg de operaG e segure-o, gire o interruptor de oscilag do virabrequim para o lado "subindo", a oscilaG®
do virabrequim subindo; puxe a alavanca de controle de oscilagd® do brag 1 para o lado "descida”, a oscilagg do
virabrequim descindo; retorne o interruptor de oscilaggd do virabrequim para a posiG® neutra, solte o interruptor
de habilitacg de operag e a oscilag® do virabrequim para.

OperaG a partir da plataforma

A\ Aviso

Ao operar a plataforma, primeiro defina a chave seletora de operag® da mesa girat&ria/plataforma
para "plataforma'’, caso contrario, a operagg na plataforma €invdida.

A\ AtenGo

Durante a operagg da plataforma, recomenda-se usar o controle de baixa velocidade quando a
operac@ de oscilag@ da lan@ for necess&ria para operag prdima a obst&ulos.

(O Operac de elevagd do brag 1

Use o interruptor de habilitacg de operaG® e o interruptor de oscilagd® do brag 1 para uma operag® de
oscilagd do brag 1.

Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para a "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitagg de operagi e segure-0, puxe o interruptor de oscilagg do brag 1 para o lado "subindo”, a oscilagg do
brag 1 subindo; puxe o interruptor de oscilagd do bragp 1 para o lado "descida", a oscilagd® do brag 1 descindo;
retorne o interruptor de oscilagg do brag 1 para a posiG® neutra, solte o interruptor de habilitagg de operaGo e
a oscilag@ da lan@ do brag 1 para.

@ Operac® de oscilag e telesccpica do brag 2

Use o interruptor de habilitacg de operag e o interruptor de oscilagi® do brag 2 ou o interruptor telescépico
do bra 2 para realizar a operagg de oscilagi do bra@ 2 e operag telesccpica do brag 2.

a. Operag® de oscilag® da lanca do brag 2

Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para a "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitagg de operagi e segure-0, puxe o interruptor de oscilagi do brag 2 para o lado "subindo”, a oscilagi do
brag 2 subindo; puxe o interruptor de oscilagi® do brag 2 para o lado "descida", a oscilagi® do brag 2 descindo;
retorne o interruptor de oscilag@® do brag 2 para a posiG neutra, solte o interruptor de habilitag de operaGo e
a oscilag@ para.

A\ AtenGo

» Aoscilagg do brag 2 e a oscilagd do brag 1 n& podem ser realizadas sincronicamente.

»  N&v solte o interruptor de habilitagg de operagi durante a operag de oscilagd. Caso contré&io,
o ve Tulo parar&ade funcionar repentinamente, o que poder&acausar acidentes.

b. Operag telescépica do brag 2
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Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitacg de operag e segure-0, puxeo interruptor telescépico do brag 2 para o lado da "extens&" e o brag 2
comea a se estender; gire o interruptor telescépico do brag 2 para o lado "retrafo" e 0 brag 2 comea a retrair;
solte o interruptor do brag telescépico e retorne &posiG neutra.

(3 Operac de virabrequim

Gire a chave seletora de operag® da mesa girat&ia/plataforma para "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitagg de operaG e segure-o, gire o interruptor de oscilag do virabrequim para o lado "subindo", a oscilacG®
do virabrequim subindo; puxe a alavanca de controle de oscilagd® do brag 1 para o lado "descida”, a oscilagg do
virabrequim descindo; retorne o interruptor de oscilagd® do virabrequim para a posiG neutra, solte o interruptor
de habilitacg de operag e a oscilag® do virabrequim para.

2) OperaGi a partir da plataforma

A\ Aviso

Ao operar a plataforma, primeiro defina a chave seletora de operag® da mesa girat&ria/plataforma
para "plataforma'’, caso contrario, a operagg na plataforma €invdida.

A\ AtenGo

Durante a operagg da plataforma, recomenda-se usar o controle de baixa velocidade quando a
operag de oscilag® da lan@ for necess&ria para operagg préima a obst&culos.

(O Operac de elevagd do brag 1

Use o interruptor de pé&e o interruptor de oscilagi do brag 1 para realizar a operag de oscilag® da lan@
do brag 1. Opere o interruptor de controle de velocidade de funG para ajustar a velocidade de oscilaG.

Pise no interruptor de p& gire a alavanca de controle de oscilagi do brag 1 para o lado "subindo", a oscilacGg
da lanc do brag 1 subindo; puxe a alavanca de controle de oscilagg do brag 1 para o lado "descida”, a oscilaGgd
da lan@ descindo; retorne a alavanca de controle de oscilagi® para a posiG neutra, solte o interruptor de pée a
lanG para de variar.

2 Operac® de oscilagg do brag 2

A\ AtenGo

» Aoperag® brusca da alavanca de controle causar&o perigo de oscilagg da plataforma de trabalho.
Especialmente quando a lan@ estaestendida, &f&il balan@r ao iniciar e parar a oscilag.

 N& remova o pédo interruptor de pédurante a operagd de oscilagd. Caso contré&rio, o ve Eulo
pararade funcionar repentinamente, o que poderacausar acidentes.

Use o pedal e a alavanca de oscilagi do brag 2 para realizar a operag® de oscilagd do brag 2. Controle o
deslocamento da alavanca de oscilag® e o interruptor de controle de velocidade de fung® para ajustar a velocidade
de oscilag.

Pise no interruptor de p& empurre lentamente a alavanca de controle de oscilagi® para o lado "subindo" e a
lan@ sobe; empurre lentamente a alavanca de controle de oscilag® para o lado "descendente” e a lanG descera
retorne a alavanca de oscilagi para a posiG& neutra, solte o interruptor de pé&e a lan para de variar.
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3 Operac telesccpica do brag 2

Use o interruptor de pé&eo interruptor telescépico do brag 2 para operag telesccpica da lan@. Opere o
interruptor de controle de velocidade de funG® para ajustar a velocidade telesccpica.

Pise no interruptor de p& gire o interruptor de controle telescpica para o lado "estendido” e a lanc se estende;
puxe o interruptor de controle telescépico para o lado "retra@o" e a lan@ retrai; retorne o interruptor de controle
telescpica para a posiGa neutra, solte o interruptor de pée a lan@ paa telesccpica.

@ Operac® de virabrequim

Use o interruptor de pé€e o interruptor de oscilagi do virabrequim para realizar a operagg de elevaGg® da
manivela. Opere o interruptor de controle de velocidade de funG@ para ajustar a velocidade de oscilagg do
virabrequim.

Pise no interruptor de p€& gire o interruptor de oscilagi do virabrequim para o lado "subida" e o virabrequim
subindo; gire o interruptor de oscilagg do virabrequim para o lado "descida™ e o virabrequim descindo; depois que
o interruptor de oscilagd do virabrequim retornar &posiG® neutra, solte o interruptor de p€e a oscilago do
virabrequim para.

4. Operac de rotagg da mesa girat&ria

A mesa girat&ia pode ser operada a partir da mesa giratGia ou da plataforma. Os méodos de operaGo
espec ficos s&b o0s seguintes:

1) Operag® a partir da mesa girat&ia

A\ AtenGo

Durante a operagid da mesa giratcria, a chave seletora de operagi da mesa giratcria/plataforma no
painel de operag® da mesa giratcria deve ser ajustada para ""mesa girat&ria', caso contr&io a operaGo
na mesa giratcria €invdida.

Use o interruptor de habilitagi de operag® e o interruptor de rotag® da mesa girat&ia para girar a mesa
giratGia.

Gire a chave seletora de operaGgi® da mesa girat&ria/plataforma para a "mesa girat&ia”, puxe o interruptor de
habilitacg de operag e segure-o, gire o interruptor de rotagd® da mesa girat&ia para o lado da "marca de rotaGo
esquerda” e a mesa girat@ia gira para a esquerda; gire o interruptor de rotag® da mesa girat&ria para o lado da
"marca de rotaGi direita" e a mesa girat&ia gira para a direita; depois que o interruptor de rotagg da mesa girat&ria
retornar &posiG neutra, solte o interruptor de habilitag de operaG® e a mesa girat&ria para de girar.

A\ Aviso

N&o solte o interruptor de habilitagg de operacgd durante a operag de rotagg da mesa giratdria.
Caso contr&rio, o ve Tulo parar&ade funcionar repentinamente, o0 que poder&causar acidentes.

2) OperaG a partir da plataforma

A\ AtenGo

Durante a operacgd da plataforma, a chave seletora de operagd da mesa girat&ria/plataforma no
painel de operagd da mesa giratcria deve ser ajustada para "'plataforma’, caso contr&rio a operag® ha

Operaga do ve Eulo inteiro  6-17



)‘(c Manual de Operacé e Seguranc da Plataforma Mdvel de Trabalho de Elevaggo
\ V4.2 xateace 4 4 A

plataforma éinvdida.

Depois de girar o interruptor de seleG de operagi® da mesa girat&ia/plataforma no painel de operag® da
mesa girat&ria para "plataforma”, use o pedal e a alavanca de rotagg da mesa girat&ia para girar a mesa giratGia.
Opere o interruptor de controle de velocidade da funG& para ajustar a velocidade de rotacgg.

Pise no pedal, empurre lentamente a alavanca de controle de rotagg da mesa girat&ia para o lado da "marca
de rotaG® esquerda” e a mesa girat&ia gira para a esquerda; empurre lentamente a alavanca de controle de rotaGo
da mesa giratria para o lado da "marca de rotag® direita" e a mesa girat&ia gira para a direita; retorne a alavanca
de controle girat&io da mesa giratGia para a posiG neutra e a mesa giratGia para de girar.

A\ Aviso

e A operagid rotativa da mesa girat&ria éf&il de causar o balang@ da plataforma de trabalho.
Certifique-se de ajustar o interruptor de controle de velocidade de fung® para ""Tartaruga' e opere
a alavanca de controle lentamente. A operag® brusca da alavanca de controle causar&ao perigo de
balang da plataforma de trabalho.

»  Durante a operag® rotativa da mesa girat&ria, n& remova o p&do interruptor de p& Caso contr&rio,
o ve tulo parar&ade funcionar repentinamente, o que poder&acausar acidentes.

3) Operag® de bloqueio de rotacGgd

Quando a lana estiver diretamente na frente ou atr& da plataforma mdvel de trabalho de elevaGgo, abaixe a
alavanca de bloqueio de rotacg para travar a parte superior de rotac e a parte de acionamento inferior junto com
o0 pino de blogueio de rotagd. Ao transportar a plataforma mdével de trabalho de elevag®, a lang deve ser travada
com um bloqueio de rotac.

Figura 6-6 Diagrama esquem&tico da posicG de bloqueio de rotacgo

1. Posig® de desbloqueio 2. Posig® de bloqueio
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5. Operag® da plataforma de trabalho

A operag rotativa da plataforma de trabalho pode ser operada a partir da mesa girat&ia ou da plataforma, e
0s mé&odos de operacg® dos dois locais s& 0s mesmos;

A operagd de nivelamento da plataforma de trabalho deve ser realizada na mesa girat&ia, sendo permitida a
operag de nivelamento da plataforma na plataforma somente na condiG® de operagg de emergéncia;

Os méodos de operac espec ficos da plataforma de trabalho s& os seguintes:

A\ Atengo

e Ao operar a mesa giratdria, primeiro defina a chave seletora de operagb da mesa
girat&ria/plataforma para ""'mesa girat&ria™, caso contr&rio, a operag@ na mesa giratcria éinvdida.

e Ao operar a plataforma, primeiro defina a chave seletora de operagg da mesa giratcria/plataforma
para "plataforma', caso contr&io, a operacg na plataforma éinvdida.

1) OperaG® de rotacd da plataforma

Opere a chave seletora de operagi da mesa giratGia/plataforma e o interruptor de rotagg da plataforma no
painel do dispositivo de operacgg da mesa girat&ia (ou dispositivo de operacgg da plataforma de trabalho) para
realizar a operacd de rotag da plataforma. Opere o interruptor de controle de velocidade da funG para ajustar
a velocidade de rotag® da plataforma.

@O Gire o interruptor de seleG® de operagd da mesa giratGria/plataforma para "mesa girat&ia" (ou
"plataforma™) primeiro. Se voc&operar na plataforma, voc&precisa primeiro pisar no pedal e puxar o
interruptor de habilitacg de operaGg na mesa girat&ia o tempo todo antes de girar a plataforma.

@ Quebre o interruptor de controle de velocidade da fung para o "coelho" ou "Tartaruga”, gire o interruptor
de rotacgd da plataforma para o lado da "marca de rotacgg esquerda” e a plataforma gira para a esquerda;
gire o interruptor de rotacgg da plataforma para o lado da "marca de rotacg direita” e a plataforma gira
para a direita; ap& o interruptor de rotacg da plataforma retornar &posiG neutra, a plataforma para de
girar.

A\ AtenGo

Se a plataforma girar na plataforma de trabalho, n& afaste o pédo pedal durante a operacggo; N&
solte o interruptor de habilitacgd de operag® durante a operagg de rotagg da plataforma na mesa
giratcria. Caso contr&rio, o ve tulo pararade funcionar repentinamente, o que poderacausar acidentes.

A\ Aviso

E perigoso girar a plataforma quando o motor estase movendo em alta velocidade. Quando o motor
funciona em baixa velocidade, a plataforma de operaG gira.

2) Operag® de nivelamento da plataforma

O sistema de nivelamento da plataforma édividido em sistema de nivelamento automéico e sistema de
nivelamento manual. Quando a lan@ estiver variando, a plataforma seranivelada automaticamente. O nivelamento
manual da plataforma €operado pelo interruptor de nivelamento manual da plataforma no painel de controle.
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A\ Aviso

«  E perigoso ajustar o estado de transporte de pessoal e ferramentas na plataforma de trabalho. Deve
ser ajustado atravé do dispositivo de controle da mesa girat&ria quando n& hacarga. Somente em
caso de operag® de emergéncia, a operag de nivelamento pode ser realizada no dispositivo de
operagd da plataforma de trabalho, devendo o pedal ser pressionado o tempo todo durante a

operago.

» Anplataforma de trabalho deve estar na horizontal em relaggo ao solo, independentemente do &gulo
da lan@. Caso contr&rio, a postura do pessoal na plataforma de trabalho ficarainstavel. Durante a
inspec@ antes da operag, se 0 &ngulo de inclinacgd da plataforma de trabalho for superior a 3< o
ajuste horizontal da plataforma de trabalho deve ser realizado.

Méodo de operacd de nivelamento manual da plataforma de trabalho:
(@O Coloque a plataforma mdével de trabalho de elevagd® num terreno plano e sdido.

@ Gire a chave seletora de operagg da mesa giratG&ria/plataforma para "mesa giratGia” ou "plataforma”. Se
operar na plataforma, precisa pisar primeiro no pedal e puxar o interruptor de habilitagg de operaGg® o
tempo todo na mesa girat&ria antes de nivelar a plataforma.

(3 Quando a plataforma de trabalho se inclinar para frente, gire o interruptor de nivelamento da plataforma
para o lado da "marca de rotagg para cima” para elevar a extremidade dianteira da plataforma de trabalho;
quando a plataforma de trabalho inclinar para tr&, gire o interruptor de nivelamento da plataforma para o
lado da "marca de rotag® para baixo" para abaixar a extremidade dianteira da plataforma de trabalho.

A\ Atengo

Ajuste a plataforma de trabalho para uma inclinag® ligeiramente para trés.

@ Depois que a plataforma de trabalho € colocada horizontalmente, o interruptor de nivelamento da
plataforma retorna aposiG intermedidia.

® Fag aoperag de oscilaggh da lang e a operag telesccpica da lan alternando vaias vezes em curso
completo para confirmar que o estado horizontal da plataforma de trabalho n& mudou.

® Se o estado de ajuste n& for o ideal, ajuste novamente de acordo com as etapas acima.

6. Operag de parada de emergéncia

A parada de emergéncia pode ser operada a partir da mesa girat&ria ou da plataforma. Os méodos de operac
dos dois locais s& 0s mesmos, conforme segue:

1) OperaG de parada de emergéicia

Pressione o interruptor de parada, a fonte de alimentagg €desligada, o motor de viagem e 0 motor de controle
da bomba param de funcionar e desligam, e todas as operag®es da plataforma mdével de trabalho de elevagd n&
podem ser realizadas.

Use o interruptor de parada nos seguintes estados:

(@O Quando a m&uina no puder ser operada através da alavanca de controle ou interruptor, ou quando
0 estado perigoso exigir que a mayuina pare imediatamente.

(@ Para evitar que as pessoas na plataforma de trabalho operem incorretamente ou toguem
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inadvertidamente em qualquer interruptor ou alavanca, causando perigo.
2) Operag de recuperagg de parada de emergéicia

Gire o interruptor de parada de emergéncia novamente para reinicializar o interruptor de parada. Depois que 0
interruptor de parada €restaurado, ele pode operar normalmente e todas as operag®es da plataforma mavel de
trabalho de elevaGg podem ser realizadas.

Se puxar a alavanca ou o interruptor ap& concluir as etapas de recuperagd acima, o ve Eulo ainda pode n&
funcionar. Neste caso, gire a alavanca de controle ou volte para a posiGa neutra e pe@ a pessoal profissional para
repar&lo e us&lo depois que voltar ao normal.

A\ Aviso

Ao trabalhar em altura, tocar em qualquer alavanca ou interruptor por engano pode causar perigo.
Depois que a plataforma de trabalho atingir a posicgo de trabalho, pressione o interruptor de parada para
evitar o perigo que pode ser causado por operaga incorreta.

7. Funcionamento da bomba de bateria

A bomba de bateria €a fonte de energia em espera. Em caso de emergéncia, a bomba da bateria precisa ser
usada para retractar o carro. Ao usar a bomba da bateria, continue pressionando o bot& da bomba da bateria na
mesa girat¢ria ou na plataforma por 15 minutos.

Méodo de operaG:

1) Gire a chave seletora de operag da mesa girat&ia/plataforma para a plataforma ou mesa girat&ia;
2) Puxe e segure o interruptor da bomba da bateria da mesa girat&ia ou plataforma;

3)  Se estiver operando na plataforma, pise no pedal;

4) Execute outras ag@®s de retragi® do ve Tulo normalmente e retraia o ve Eulo.
A\ Aviso

e Este interruptor s6éusado quando o motor de controle da bomba falha.

A bomba da bateria €éusada apenas para a retracgo de ve Eulos de emergéncia. N& use em outras
ocasices.
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Capifulo7 Transporte, elevagi e armazenamento

7.1  Transporte e elevaG®

A plataforma mdvel de trabalho de elevag €um ve Eulo n& rodovi&io e n& pode circular na estrada.
Portanto, a transferéncia da plataforma mdvel de trabalho de elevagi precisa ser transportada por estrada, ferrovia,
hidrovia e outros meios.

A\ AtenGo

Quando o transporte ferrovi&rio (aquavi&rio) for adotado, os conectores positivo e negativo da bateria
da plataforma mdvel de trabalho de elevagd devem ser desconectados.

Somente os profissionais qualificados podem mover a m&quina para cima ou para baixo no ve gulo de
transporte.

1. Preparac® antes do carregamento e transporte

1) Antes de carregar e transportar, verifique o manual ou a identificagg do produto para entender o peso, a
dimens&b geral e outros parametros da plataforma mdvel de trabalho de elevag e selecione os ve Tulos
e equipamentos de transporte apropriados.

2) Os ve tulos de transporte devem ser estacionados em terreno plano.

3) Ao carregar a plataforma mdvel de trabalho de elevag®, o ve Eulo de transporte deve ser fixado para
evitar o rolamento.

4) N& conduza em declives que excedam o limite de subida, descida ou inclinagi da plataforma elevat&ia
movel.

5) Se for necessaio usar o guincho para puxar a plataforma mavel de trabalho de elevag, separe o freio da
roda motriz antes da tragd e volte a engatar o freio na ordem inversa ap& a tragg, conforme mostrado
na Figura 7-1. A operacg® de separac® do freio da roda motriz &a seguinte:

(D Calce as rodas para evitar que a mayuina role.

(2 Desengate 0 cubo de tracgd girando a tampa de liberacgd do cubo de tragd® em cada cubo sem volante.

]_J/ 2

Figura7-1 Diagrama esquem&tico da separacg da roda motriz

1. PosiGg® de desengate do freio 2. Posig de engate do freio
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A\ Aviso

Risco de colis&o. A falha em engatar o cubo de tragg pode resultar em morte ou ferimentos graves e
poss veis danos materiais.

2. Precaug®s de carregamento e transporte

1) Estacione a plataforma mdvel de trabalho de elevagi® numa posiG segura e adequada.

2) Abaixe e retraia totalmente a lanG da plataforma md&vel de trabalho de elevagg e mova a lan@ curta
paralela ao solo.

3) Antes do transporte e transferécia, gire a chave do interruptor da plataforma mdvel de trabalho de
elevacg® para a posig fechada, remova a chave, verifique se h&pegs soltas ou desafiveladas da m&uina
inteira e remova ou fixe as pe@s soltas com firmeza.

4) Feche e tranque todas as portas da caixa de equipamentos e as portas da caixa de ferramentas da plataforma
mdvel de trabalho de elevaG.

5) As lanpadas fora da plataforma de trabalho devem ser envoltas com espuma (ou outros materiais de
proteG®) para evitar os danos por colis&.

6) Dobre e fixe o guarda-corpo dobra&vel (se houver) na plataforma de trabalho.

7) Cada vez que a plataforma mdvel de trabalho de elevag® étransportada e transferida, a mesa giratGia
deve ser travada com a trava de rotagd da mesa girat&ia.

Figura 7-2 Diagrama esquemético da trava rotativa da mesa giratcria
1. Posicg de desbloqueio 2. PosiG de retragd
A\ Atengo
Certifique-se de que a mesa giratdria esteja destravada durante a operaGao.
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8) Antes do transporte, o chassi deve ser fixado firmemente no ve Tulo de transporte e devem ser tomadas

as medidas de proteG® de seguran@ correspondentes. Devem ser usados os cabos de corrente com
capacidade de carga suficiente, e o nUmero deve ser de pelo menos 5. O aparelhamento deve ser ajustado
adequadamente para evitar danos atrava da corrente. Conforme mostrado na figura abaixo.

Figura 7-3 Diagrama esquemético de fixagg do chassi durante o transporte

9

Antes do transporte, a plataforma de trabalho deve ser firmemente fixada no ve Eulo de transporte e devem
ser tomadas as medidas de proteGa de seguran@ correspondentes.

(D Coloque as obstrugges sob a parte rotativa da plataforma de trabalho para evitar a rotagg®. No entanto,
evite que obstrug®s entrem em contato com o cilindro da plataforma.

@ Use as cordas de nylon para passar pelo avidd préximo ao ponto de apoio na parte inferior da
plataforma e fixe-a na m&yuina de transporte para proteger a plataforma, mas n& aplique muita for@

para baixo para n& danificar a lan@.
%a

Figura 7-4 Diagrama esquemético de fixagg da plataforma de trabalho de transporte
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A\ AtenGo

Use as correntes ou cordas com capacidade de carga suficiente para fixar o chassi e a plataforma de
trabalho.

3. Elevag®

Quando for necessa&io carregar e descarregar por elevag, verifique a identificag® do produto relevante na
plataforma md&vel de trabalho de elevacgi sobre 0 peso da m&uina com antecedécia e selecione o equipamento de
elevac e aparelhamento apropriados. Certifique-se de que a capacidade de elevagi® do equipamento de elevaGd
selecionado e a corrente ou correia utilizada para elevag® e fixagd s& suficientes para suportar o peso da
plataforma mdével de trabalho de elevaGi.

A\ Atengo

Somente o pessoal de elevagd de aparelhamento qualificado pode realizar a instalag®, elevaG® e
transporte da m&guina.

As instrugges de elevac espec Ficas s& as seguintes:
1. Abaixe e retraia totalmente a lan@. Mova a lan curta paralelo ao ch&.

2. Remova todas as pe@s soltas da m&guina, feche e trave todas as portas da caixa de equipamentos e as portas
da caixa de ferramentas da plataforma movel de trabalho de elevag.

3. Use atrava girat&ria da mesa giratGria para fixar a mesa giratGia.
4. Determine o centro de gravidade da m&guina de acordo com .

5. Fixe o equipamento apenas nos pontos de elevag® designados pela plataforma mdvel de trabalho de elevag.
Existem dois pontos de elevaG® no chassi e 0s outros dois est& na mesa girat&ria.

6. Ajuste o aparelhamento para evitar os danos am&juina e mantenha a m&guina nivelada.

A X Y
0.92 m|[1l.1m

\ 51\'ing center

C

entro rotativo

Figura7-5 Diagrama esquem&tico do centro de gravidade da m&guina

A. Posiga do centro de gravidade
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7. Levante o ve Eulo da plataforma md&vel de trabalho de elevagg no ve Tulo de transporte de forma est&vel e
fixe as rodas com o batente para evitar o rolamento.

7.2 Armazenamento

A plataforma md&vel de trabalho de elevag deve ser armazenada em local protegido da chuva, umidade, sol,
gases corrosivos e boa ventilagi.

A fim de garantir que a plataforma mdrvel de trabalho de elevag® possa ser usada normalmente novamente
ap& 0 armazenamento, as seguintes medidas devem ser tomadas:

Retraia e abaixe a lan@ para o estado retra mo.

Feche e tranque todas as portas da plataforma mével de trabalho de elevacg.

Gire a chave de igniG& para a posiGa desligada e remova a chave para evitar o uso n& autorizado.
Fixe a roda com um batente.

Limpe a poeira e a sujeira do deo no corpo e mantenha o corpo limpo;

Aplique deo lubrificante em peas f&eis de corroer para uma lubrificagg abrangente.

N o a ~ w bhoRE

Quando for necess&io um armazenamento de longo prazo, drene o combust wel e a &yua e desconecte os pdos
positivo e negativo da bateria.

8. Quando o per bdo de armazenamento for superior a tr& meses, deve ser ocioso a cada tré& meses por pelo
menos uma hora, limpo e mantido.

9. Se o0 perbdo de armazenamento for superior a um ano e meio, alén da limpeza e manutenGo, a m&juina
inteira deve ser exaustivamente inspecionada e mantida antes do uso, e as vedag®s envelhecidas, elementos
filtrantes e outros componentes devem ser substitu ©os de acordo com a situag real .
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Capulo 8 Registros de inspeGo e manutenGo

8.1  Registros de inspeG@ e manutenG

Data Anotag®s
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